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SST.01.ZABUDOWA/OBUDOWA Z PLYT G-K NA RUSZCIE

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
Kod CPV 45421152-4 Obudowy w suchej zabudowie

I. CZESC OGOLNA.

1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru montazu obudowy z ptyt g-k.

2. Pod pojeciem wykonywania $cianek dzialowych z oktadzinami z plyt gipsowo-
kartonowych nalezy rozumie¢ wykonanie wszystkich robdt budowlanych zwiazanych z
wykonaniem nowej zabudowy z ptyt g-k przewidzianych w Projekcie Budowlanym.

3. Przy wykonywaniu oktadzin z ptyt g-k nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-
72/B -10122- ,Roboty okladzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze”.
Ponadto przy montazu konstrukcji i oktadzin z ptyt g-k nalezy przestrzega¢ instrukcji
producenta. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa.

4.0gb6lne wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podano w Specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru rob6t — wymagania ogdlne pkt. 1.

5. Zakres robot przy wykonywaniu scianek dzialowych (obudowy) z okladzinami z piyt
gipsowo-kartonowych jest nastepujacy:

e wyznaczenie miejsca montazu $cianki dzialowej (z uwzglednieniem przewidywanego
wbudowania nowych drzwiczek rewizyjnych) zgodnie z rysunkiem

® przygotowanie potrzebnych materiatow 1 narze¢dzi,

e wykonanie konstrukcji szkieletowej Scianki dziatowej,

e montaz oktadzin z ptyt gipsowo-kartonowych.

2. MATERIALY.

1. Materialty na wykonanie $cianek dzialowych z okladzinami z plyt g-k winny spetniaé
wymagania nosno$ci, sztywno$ci 1 wlasciwosci cieplno-wilgotno$ciowych stawianych
przegrodom budowlanym wynikajacym z projektu budowlanego. O no$nosci konstrukciji i jej
wytrzymatosci decyduja dane techniczne stosowanych materiatow 1 wlasciwy sposéb
montazu przegrody. Rodzaj rusztu drewniany czy stalowy (palny czy niepalny) nie ma
wpltywu na odporno$¢ ogniowa, gdyz o wiasnosciach ogniochronnych decyduje oktadzina
gipsowo-kartonowa. Wszystkie materiaty winny by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie i posiada¢ odpowiednie certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty
techniczne i atesty PZH i PPOZ, zgodnie z Ustawa o wyrobach budowlanych.

2. Przy wykonywaniu $cianek dziatowych z oktadzinami z ptyt gipsowo-kartonowych stosuje
si¢ nastgpujace materialy podstawowe:

e ksztaltowniki, faczniki i wieszaki metalowe, dostosowane do grubosci Scianki wg systemu
montazowego i wytycznych producenta,

e do wykonania oktadzin w pomieszczeniach suchych - ptyty gipsowo-kartonowe
ognioodporne o symbolu GKF grub. 12,5 mm (kolor kartonu jasno-szary, oznaczone napisem
czerwonym) — przewidywane zastosowanie,

e do wykonania oktadzin w pomieszczeniach mokrych — ptyty gipsowo-kartonowe wodo- i
ognioodporne o symbolu GKFI grub. 12, 5 mm (kolor kartonu jasno-zielony, oznaczone
napisem czerwonym).

3. SPRZET



1. Wymagania dla sprzgtu i1 narzedzi pracy podano w Specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru rob6t — wymagania ogdlne pkt. 3.

2. Wykonawca przystgpujacy do wykonania $cianek z okladzinami gipsowo- kartonowymi
powinien posiada¢ odpowiednie i sprawne technicznie elektronarzedzia (wiertarki, wiertarko-
wkretarki, przecinarki, szlifierki, wyrzynarki otwordw itp.) niezbgdne do wykonania tych prac
w sposéb odpowiadajacy wymaganej jakosci i prawidlowosci wykonania robdt oraz
odpowiadajacym standardom technologii prowadzenia takich robot.

4. TRANSPORT

1.Wymagania dla transportu podano w Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t —
wymagania ogdlne pkt. 4.

2.Transport nalezy wykonac przy pomocy $rodka transportowego zabezpieczonego plandeka.
Roztadunek powinien odbywa¢ si¢ w sposéb rgczny lub zmechanizowany przy pomocy
wozka widtowego lub zurawia o odpowiednim udzwigu i wyposazonego w odpowiednie
Zawiesie widlowe.

3.Plyty powinny by¢ pakowane w formie stoséw, uktadanych poziomo na kilku podktadach
dystansowych. Pierwsza ptyta od dotu winna spetnia¢ rol¢ opakowania stosu. Kazdy ze
stosOw winien by¢ spigty taSma stalowa dla usztywnienia, w miejscach usytuowania
podktadek.

4. Pakiety winny by¢ skladowane w pomieszczeniach zamknigtych i suchych, na rownym,
mocnym i plaskim podktadzie. Wysokos$¢ sktadowania — do pigciu pakietdéw o jednakowej
dtugosci jeden na drugim.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz oktadzin z ptyt g-k projekt przewiduje na ruszcie metalowym:

1. Wykonanie rusztu metalowego przy uzyciu profili Sciennych, profili sufitowych, profili
oscieznicowych 1 okiennych, potaczonych z podiozem specjalnymi elementami aczacymi,
standardowych dla danego systemu (nalezy ulozy¢ dodatkowe profile dla montazu drzwi oraz
montazu hydrantu ppoz. przenoszonego z poprzedniego miejsca)

2. Zapewnienie witasciwosci cieplnych i akustycznych przegrody — ulozenie w przestrzeni
pomigdzy fatami rusztu ptyt z welny mineralnej o odpowiedniej grubosci, dostosowanej do
grubosci $cianki i jej konstrukcji szkieletowe;.

3. Montaz ptyt gipsowo-kartonowych grub. 12,5 mm po obu stronach rusztu metalowego.

4. Warunki techniczne wykonywania robét:

e przed przystapieniem do wykonywania Scianek dzialowych jw. winny by¢ wykonane
wszystkie roboty stanu surowego, pomieszczenia winny by¢ oczyszczone z gruzu i odpadéw
budowlanych.

e w trakcie realizacji $cianek dzialowych g-k jw. nalezy zapozna¢ si¢ z przebiegiem instalacji
elektrycznych, wod.-kan. i c.o., celem uwzglednienia wykonania w $ciankach odpowiednich
instalacji, podtaczen, wypustow, gniazd, mocowania elementéw montazowych i wsporczych
pod urzadzenia sanitarne, grzejniki itp., ktore winny by¢ wykonane przed przystapieniem do
montazu oktadzin z ptyt g-k na rusztach.

e konstrukcja rusztéw po jej wykonaniu i wypelnieniu welng mineralng winna by¢ odebrana
przez Inspektora Nadzoru jako robota zanikajaca.

e Wszystkie styki ptyt winny opiera¢ si¢ na elementach konstrukcyjnych rusztu. Styki
powinny by¢ szczelne, réwne i wykonczone taSma uszczelniajaca.

o Wszystkie stosowane metody kotwienia rusztu w suficie musza spetnia¢ warunek
pigciokrotnego wspdtczynnika wytrzymatosci przy ich obciazeniu (znaczy to, ze jednostkowe
obciazenie wyrywajace musi by¢ wigksze od pigciokrotnej wartosci normalnego obciazenia
przypadajacego na dany lacznik lub kotwe). Wszystkie taczniki i kotwy musza posiadaé
zabezpieczenie antykorozyjne lub by¢ wykonane z materiatdéw nierdzewnych lub
ocynkowanych.



e Plyty g-k mocuje si¢ do konstrukcji stalowej rusztu blachowkrgtami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.0g6lne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji techn. - Wymagania go. pkt. 6
2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan dla ptyt gipsowo-kartonowych powinna by¢ zgodna

z PN-B-79405 — Wymagania dla ptyt gipsowo- kartonowych.

3. W szczeg6lnosci nalezy skontrolowac:

® jakos¢ plyt g-k, dostarczonych do miejsca wbudowania: rowno$¢ powierzchni, narozniki i
krawedzie (czy nie uszkodzone), wymiary ptyt, zgodnos¢ co do rodzaju ptyt (ognioodporne),
e prawidlowo$¢ wykonania rusztow, jakos¢ 1 wytrzymatos$¢ potaczen i mocowan,

e prawidlowos$¢, jako$¢ i estetyke wykonania oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych na
Scianach 1 sufitach,

e prawidlowos$¢ i1 jako$¢ osadzenia o$cieznic drzwiowych, okiennych i zamontowania
skrzydet,

® jakos¢ koncowa wykonanych i wykonczonych przegréd budowlanych jw.

7.0BMIAR ROBOT

1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji technicznej -Wymagania ogélne pkt.
7.

2. Powierzchnie suchych tynkéw oblicza si¢ w m” jako iloczyn diugosci $cian w stanie
surowym 1 wysoko$ci mierzonej od podtoza lub w-wy wyréwnawczej na stropie do spodu
stropu (sufitu) wyzszej kondygnacji. Powierzchnie pilastréw i stupéw (obudowy) oblicza si¢
w rozwinigciu tych elementéw w stanie surowym. Z powierzchni nie potraca si¢ kratek,
drzwiczek i innych elementéw, mniejszych niz 0,5 m2.

3. W przypadku zmian w trakcie realizacji remontu, zaakceptowanych przez Inwestora,
wielkosci obmiarowe wykonuje si¢ na podstawie pomiar6w w naturze, przy udziale Inwestora
1 sprawdzonych przez Inspektora Nadzoru.

8.0DBIOR ROBOT

1. Ogélne zasady odbioru robot zostaly podane w Specyfikacji technicznej -Wymagania
ogdlne pkt.8.

2.Szczegbdtowe zasady odbioru sa nastgpujace:

e podczas odbioréw migdzyoperacyjnych nalezy sprawdzi¢: jako$¢ podioza, do ktérego
mocuje si¢ konstrukcje rusztow, prawidtowos¢ lokalizacji przegréd zgodnie z dokumentacja,
prawidtowo$¢ wykonania i montazu rusztéw, prawidlowos¢ izolacji welna mineralna,
prawidtowo$¢ przebiegu instalacji 1 mocowania konstrukcji wsporczych pod urzadzenia i
wyposazenie pomieszczen, prawidtowos¢ wykonania oktadzin na rusztach w tym styki ptyt,
narozniki, oScieznice,

e podczas odbioru czesciowego przegrdd jw. nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonczenia
scian: rOwnos¢ powierzchni Scianek, prawidtowos¢ osadzenia stolarki budowlanej, jakoS¢ i
prawidtowo$¢ wykonania rob6t malarskich itp.

e (Odbiér koncowy robot jw. nastgpuje przy odbiorze koncowym obiektu o ile w umowie
pomiedzy Wykonawca a Zamawiajacym nie ustalono innego trybu odbioru.

3. Szczegbtowe wymagania przy odbiorze sa nastgpujace:

e Powierzchnie suchych tynkéw powinny stanowi¢ ptaszczyzny pionowe, poziome lub o
kacie pochylenia przewidzianym w dokumentacji. Krawedzie przecigcia ptaszczyzn winny
by¢ prostoliniowe, pod katem prostym lub dla oktadzin sko$nych pod katem zatozonym w
dokumentacji projektowej. Sprawdzenie prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi
przeprowadza si¢ za pomoca ogledzin zewngtrznych oraz przyktadania (w dwu prostopadtych
do siebie kierunkach) faty kontrolnej o diug. 2 mb w dowolnym miejscu powierzchni w
naroznikach i krawedziach. Dopuszczalne odchytki powierzchni i krawedzi od linii prostej nie
wigksze niz 1,5 mm na 1 mb i nie wigcej niz 3 mm w pomieszczeniu na plaszczyznach



pionowych i poziomych oraz nie wigksze niz 2 mm odchylenie przecinajacych si¢ ptaszczyzn
od kata przewidzianego w dokumentacji.

e Powierzchnie winny by¢ gladkie, szczelne i suche. Polaczenia na krawedziach winny byc¢
szczelne, gtadkie i prostoliniowe. Potaczenia ptyt winny by¢ niewidoczne na wykonczonej
sciance lub suficie.

Struktura powierzchni oktadziny po wykonczeniu winna by¢ jednorodna, o jednakowej
barwie

zgodnej z kolorystyka powtoki malarskiej, bez przebarwien i prze§witow. Nie dopuszcza si¢
ugi¢cia badz sfalowania powierzchni.

e Oktadziny z ptyt g-k nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz +5st. C i przy
wilgotnosci wzglednej powietrza w granicach 60 do 80 %. Pomieszczenia powinny by¢ suche
i dobrze przewietrzone.

e Wykonane przegrody winny posiada¢ odpowiednig izolacyjnos¢ cieplng i akustyczna oraz
odpowiednia no$no$¢ i wytrzymato$¢ wymagana dla przegréd budowlanych wewngtrznych
(Scianki dziatowe).

o Odcieznice drzwiowe winny by¢ odpowiednio trwale zamontowane w konstrukcji
szkieletowej rusztu, w sposOb uniemozliwiajacy ich wypadnigcie, odspojenie lub wyrwanie z
konstrukcji.

® Grubos¢ scianek dzialowych po ich wykonczeniu winna odpowiada¢ grubosci
projektowane;j.

e Wszystkie elementy i konstrukcje wsporcze wystajace poza Scianki lub mocowane w
$ciankach winny by¢ wykonane i wykonczone w sposdb estetyczny, o wysokiej jakosci i
zgodny z dokumentacja instalacyjna branzowa. Polaczenia z powierzchnig $ciany 1 sufitu przy
kratkach wentylacyjnych, osprzgcie elektrycznym, sanitarnym, o$cieznicach itp. winny by¢
szczelne, gladkie, trwate 1 estetyczne.

9. ROZLICZENIE ROBOT

1. Ogoélne zasady rozliczenia robot zostaly podane w Specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru —Wymagania ogdlne pkt. 9

2. Wymagania szczeg6lowe sa nastgpujace:

e rozliczenie koncowe robdt nastgpuje po odbiorze koncowym w fazie rozliczenia
koncowego obiektu, o ile w umowie pomigdzy wykonawca a Zamawiajacym nie ustalono
inaczej.

e Cena jednostkowa robot za 1 m2 S$cianki dzialowej z okladzinami z plyt gipsowo-
kartonowych obejmuje ceny sktadowe za wykonanie jednostek przedmiarowych w uktadzie
kosztorysowym robét i obejmuje:

- czynno$ci przygotowawcze: przygotowanie stanowiska roboczego, obsluge sprzetu
niewymagajacego etatowej obstugi, ustawienie i rozbiérk¢ rusztowan do 4 m, przygotowanie
podioza, drobnych elementdéw, oczyszczenie i uprzatnigcie miejsca pracy z resztek
materialéw 1 odpadow,

- czynno$ci podstawowe: wykonanie rusztow stalowych i przymocowanie ptyt gipsowo-
kartonowych wraz z przycigciem i dopasowaniem,

- czynnos$ci wykonczeniowe: przygotowanie zaprawy z gipsu szpachlowego do wyréwnania
powierzchni oktadzin, szpachlowanie potaczen 1 stykow plyt, zabezpieczenie spoin tasma
papierowa, szpachlowanie i cyklinowanie wykonczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Normy:

e PN-72/B-10122 — Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.
e PN-B-79405- Wymagania dla ptyt gipsowo- kartonowych,

2. Inne:



e Instrukcja montazu ptyt gipsowo- kartonowych Nida -Gips wyd. 2002 r.
e Poradnik inzyniera i kierownika budowy wyd. 2004 r.

e Wymagania jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

e Ustawa Prawo Budowlane.

e Ustawa o wyrobach budowlanych.

SST.02.ZABUDOWA KANALOW - SUFITY PODWIESZANE
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45421146-9 — Instalowanie sufitow podwieszanych

I. CZESC OGOLNA

Przedmiot i zakres robdét:

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot wykonczeniowych zwiazanych z wykonaniem sufitéw
podwieszanych.

SST jest jednym z dokumentow przetargowych 1 kontraktowych przy zlecaniu ww. robot
zgodnie z ustawa o zamOwieniach publicznych. Stosowany jest rowniez przy realizacji,
odbiorach i rozliczaniu rob6t zwigzanych z wykonaniem sufitow podwieszanych. Odstgpstwa
od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach
matych prostych robot i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych
istnieje pewnos$¢, ze podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie do§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.
Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze ST i
poleceniami Zamawiajacego/Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace Robot podano w SST —
B "Wymagania og6lne". Prace powinny by¢ wykonane zgodnie z zachowaniem wymagan
niniejszej ST. Niezbgdne odstgpstwa powinny by¢ uzasadnione pisemnym zgloszeniem
Zamawiajacemu.

Zakres robot:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1
majace na celu:

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot w zakresie montazu
sufitow:

? sufity podwieszone w systemie sufitow podwieszanych kasetonowych na stelazu stalowym.
oraz wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty przy zabudowach lekkich jakie wystepuja
przy realizacji umowy.

Informacje o terenie prowadzonych prac zawierajace wszystkie niezbgdne dane istotne z
punktu widzenia:

Informacje dotyczace organizacji robot budowlanych, zabezpieczenia interesOw 0sOb
trzecich, ochrony $rodowiska, warunkéw bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb
wykonawcy, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikow 1 jezdni zawarte sa w Ogllnej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (SST — O)

Nazwy 1 kody wspolnego stownika zaméwien publicznych:

grup robot - KOD CPV: 45400000-1 - Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow
budowlanych

kategorii rob6t — KOD CPV: 45421146-9 — Instalowanie sufitéw podwieszanych



e) okreslenia podstawowe, zawierajace definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia
zapisow specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie:

Plyta wypelniajaca - element wypelniajacy pola konstrukcji nos$nej. Element nie moze
przenosi¢ zadnych innych obciazen poza cigzarem wilasnym.

Konstrukcja no$na -lekki ustrj konstrukcyjny sktadajacy si¢ z elementéw - profili no§nych
(zbierajacych obcigzenia 1 przekazujacy je na zawiesia) oraz elementow taczacych ze soba
profile nos$ne (profile porzeczne) taczonych na zamki oraz z elementéw dodatkowych (listwy
boczne, klipsy, taczniki)

Zawiesie - element przenoszacy obciazenia i stabilizujacy konstrukcje sufitu podwieszonego
do elektéw konstrukcyjnych budynku I budowli w spso¢ bezpieczny tzn. zapewniajacy
stabilno$¢ geometryczna oraz bezpieczne przeniesienie obciazen z sufitu podwieszonego na
elementy konstrukcyjne budynku/budowli.

Sufit podwieszony - lekki niekonstrukcyjny element budynku lub budowli petniacy w
zaleznosci od przeznaczenia 1 wilasciwosci funkcje: dekoracyjno -architektoniczne lub/i
akustyczne wykonany z konstrukcji nos$nej oraz ptyty wypetniajacych.

II. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
ORAZ NIEZBEDNE WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH PRZECHOWYWANIEM,
TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY, SKELADOWANIEM I KONTROLA
JAKOSCI - POSZCZEGOLNE WYMAGANIA ODNOSI SIE DO POSTANOWIEN NORM

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w SST — B —
»Wymagania ogélne”. Uwaga:

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materialéw przywotane w specyfikacji stuza okresleniu
pozadanego standardu wykonania i okre§leniu wiasciwosci i wymogdéw technicznych
zatozonych w dokumentacji technicznej dla danych rozwiazan.

Dopuszcza si¢ zamienne rozwigzania (w oparciu na produktach innych producentéw) pod
warunkiem:

spetnienia tych samych wiasciwosci technicznych,

przedstawieniu zamiennych rozwiazan na piSmie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania),

uzyskaniu akceptacji Zamawiajacego.

Warunki ogélne stosowania materialéw

Rozpakowanie

Opakowanie kartondéw: rozcia¢ foli¢ nie niszczac ptyt, Sciagna¢ foli¢ 1 opakowania
kartonowe. Zawsze podnosi¢ ptyty pionowo obydwoma rgkami. Zawsze uzywaé czystych
rekawiczek podczas montazu (np. biatych bawelnianych) w celu ochrony powierzchni plyt
przed zabrudzeniem.

Podstawowe materiaty
Plyta sufitowa Armstrong mineralna 600 x 600 mm, gr. 15 mm przeznaczona do
wykonywania sufitéw podwieszanych jako element wypetniajacy konstrukcje nosna i



posrednia stelazy stalowych. Posiada wzmocnione krawegdzie frezowane, w celu
zabezpieczenia przed uszkodzeniem plyty. Odpornos¢ na wilgotno$s¢ wzgledna powietrza
wynosi do 95 %. Odbicie swiatla ok. 88%. Reakcja na ogien EU - Euro klasa A2-s1, dO.
Izolacyjnos$¢ akustyczna wzdtuzna 35 dB.

Pozostale materialy:

profile stalowe - profile sufitowe do wykonywania konstrukcji sufitow podwieszanych oraz
oktadzin $ciennych i sufitowych. Grubos¢ blachy stalowej profili sufitowych wg instrukcji
systemu lub zgodnie z Aprobatami Technicznymi wynosi 0,6 mm z tolerancja +- 0,07 mm lub
0,55 mm z tolerancja +- 0,03 mm.

Przy zakupie profili nalezy zwr6ci¢ uwage na grubosci blachy i producenta profilu, gdyz
zastosowanie niesystemowych profili lub profili ze zbyt cienkiej blachy spowoduje utrate
gwarancji systemowej na cata konstrukcje i utrat¢ jej parametrow technicznych (odpornosc
ogniowa i izolacyjno$¢ akustyczna).

. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH ZGODNIE Z
ZAEOZONA JAKOSCIA

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST — B Wymagania ogélne w punkcie 3.

Wymagania dotyczace sprz¢tu przeznaczonego do wykonywania sufitow podwieszonych. W
zwiazku z tym, iz do wykonywania sufitow podwieszonych nie jest konieczne stosowanie
specjalistycznego sprzgtu jedynie proste i nie zasilane energia elektryczna lub innymi
mediami narzgdzia nie ma szczegélnych wymagan w tym wzgledzie. Przyjmuje sig¢, iz do
zapewnienia bezpieczenstwa wystarczy spetnienie podstawowych przepisoéw BHP.

Sprzet do wykonania sufitéw podwieszonych Sprzet do wycinania, przycinania i obrébki ptyt
wypelniajacych:

Noze - do przycinania ptyt na wymiar, wycinania otwor6w, wycinania uksztalttowanych
krawedzi ptyty

Pe¢dzle - do malowania przycigtych krawedzi bocznych

Sprzet do instalacji konstrukcji no$ne;j:

Elementy do instalacji kotkéw, kotew 1 innych elektow pozwalajacy na montaz zawiesi do
elektow konstrukcyjnych budynku/budowli (zgodnie z zaleceniami producentéw):

Narzedzia do instalacji zawiesi - nozyce do drutéw. Narzedzia do instalacji profili nosnych i
innych profili konstrukcji sufitu podwieszonego:

Nozyce do blachy (prawe/lew lub uniwersalne),

Podesty robocze (w zaleznosci od wysokosci podwieszenia),

Narzedzia do poziomowania i trasowania konstrukcji nosnej (w zaleznosci od wielkosci i
stopnia komplikacji) poziomice (tradycyjne, laserowe),

linki murarskie.

IV. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Ogoélne wymagania dotyczace $rodkow transportowych podano w SST — B Wymagania
ogdllne w punkcie 4.

Podczas transportu produkty powinny by¢ umieszczone tak, aby nie przesuwaty si¢ i nie byty
uderzane przez inny tadunek.



Opakowania nie powinny by¢ zrzucane lub gwaltownie opuszczane, nawet z niewielkich
wysokosci.

Sktadowanie

Produkty powinny by¢ skladowane tak, aby nie byly bezposrednio narazone na zmiany
pogody. Powinny by¢ sktadowane na suchym, gladkim podiozu, aby nie byly narazone na
zamoczenie, zalanie oraz na zadne uszkodzenia mechaniczne. Cig¢zkie lub ostre przedmioty
nie powinny by¢ umieszczone na wierzchu opakowan. Wysokos¢ maksymalnie trzy petne
palety jedna na drugie;j.

V.WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH Z PODANIEM SPOSOBU WYKONCZENIA POSZCZEGOLNYCH
ELEMENTOW, TOLERANCJI  WYMIAROWYCH, SZCZEGOLOW
TECHNOLOGICZNYCH ORAZ NIEZBEDNE INFORMACJE DOTYCZACE
ODCINKOW ROBOT BUDOWLANYCH, PRZERW 1 OGRANICZEN, A TAKZE
WYMAGANIA SPECJALNE

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST — B — O w punkcie 5.

Zalecane jest uzywanie rekawiczek podczas montazu ptyt. Plyty sa tatwe do cigcia za pomoca
ostrego noza. Widoczne plaszczyzny przecigcia nalezy pomalowa¢ farbami do malowania
brzegow. Odcigte brzegi pomalowaé. Do malowania brzegéw uzywac¢ farby do malowania
brzegéw firmy zalecanej przez producenta systemu.

WSKAZOWKI MONTAZOWE

Wykonczenia przyscienne

Potaczenia pomigdzy sufitem a $cianami lub innymi powierzchniami pionowymi

Listwa wykonczeniowa powinna by¢ przymocowana do pionowych powierzchni na
zalecanym poziomie za pomoca odpowiednich zamocowan rozmieszczonych co maksimum
450 mm. Nalezy si¢ upewni¢, czy sasiadujace listwy przyscienne Scisle do siebie przylegaja. a
takze czy listwa nie jest skrgcona i utrzymuje poziom. Dla najlepszego efektu estetycznego
nalezy uzy¢ mozliwie najdtuzszych listew. Minimalna zalecana diugos$¢ listwy wynosi 300
mm.

Narozniki

Listwy przyscienne powinny by¢ przycigte (zwykle pod katem 450) oraz $cisle dopasowane
na wszystkich potaczeniach naroznych. Potaczenia na wewngtrznych naroznikach przy uzyciu
metalowych listew moga si¢ naktadac, jezeli nie istnieja inne specyficzne zalecenia.

Montaz ptyt
Zgodnie z wytycznymi producenta systemu.

POSTEPOWANIE Z GOTOWYM SUFITEM:

Podstawowe zasady eksploatacji:

Sufit podwieszony jest lekkim niekonstrukcyjnym ustrojem budowlanym w szczegdlnosci zas
pltyty wypelniajace nie moga przenosi zadnych dodatkowych obciazen poza cigzarem
wlasnym. Podwieszanie dodatkowych elementéw moze by¢ realizowane jedynie z pomoca



konstrukcji nosnej sufitu przy zapewnieniu nieprzekroczenia maksymalnej no$nosci sufitu
podwieszonego.

Usuwanie usterek:

Plyty zniszczone lub uszkodzone powinny by¢ jak najszybciej wymienione na nowe
gwarantujace pelne bezpieczenstwo dla oséb korzystajacych z pomieszczenia w kworum sufit
podwieszony zostal zainstalowany. Wszelki prace powinny by¢ wykonywane przy
zachowaniu $rodkéw bezpieczenstwa oraz przepisow BHP. W przypadku uszkodzenia
konstrukcji no$nej uszkodzone elementy nalezy wymieni¢ bezwzglednie na nowe, poniewaz
to wilasnie konstrukcja no$na zapienia stabilno$¢ i niezmienno$¢ geometryczna ustroju, jaki
jest sufit podwieszony.

IV. OPIS DZIAEAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW
ODNIESIENIA

Ogolne zasady kontroli rob6t podano w SST — B — Wymagania ogdlne w punkcie 6.

Kontrola jakosci wykonanych robot sprowadza si¢ do:

Sprawdzenia zgodnos$ci wykonanego sufitu podwieszonego z SST, sztuka budowlana oraz
wytycznymi wynikajacymi z dokumentéw producenta systemu,

Sprawdzenia zgodnos$ci zastosowanych materiatdw / wyrobéw z dokumentacja jako$ciowa
(certyfikaty, deklaracje zgodnosci, atestys, itp.).,

Sprawdzenia poprawno$ci wykonania sufitu,

Wiasciwego wypoziomowanie (odchytka montazowa <= +/- 1 mm na dtugosci Sm,

Kontroli wizualnej przylegania i prostopadtosci ptyt,

Kontroli wizualnej czystosci i braku zabrudzen lub uszkodzen,

Kontroli instalacji i prawidlowego wykonania innych elementéw / instalacji i innych
materiatdw wybudowanych w struktur¢ sufitu podwieszonego.

Zakres ewentualnych badan prowadzonych w czasie realizacji prac
W czasie prowadzonych prac nalezy prowadzi¢ biezaca kontrole wzrokowa wszystkich

elementow sufitu podwieszonego ptyt, konstrukcji oraz akcesoriow). Wszystkie elementy o
widocznych wadach nie moga by¢ stosowane.

VII. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru rob6t podano w SST — B — Wymagania ogdlne w
punkcie 7.

Jednostka obmiaru jest w zaleznos$ci od przyjetego systemu rozliczania:
? m2 wykonania sufitéw podwieszanych.

OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Ogolne zasady sposobu odbioru rob6t budowlanych podano w SST — B — Wymagania og6lne
w punkcie 8.



Ogolne zasady obmiaru Odbioru podano w SST -B -
Wymagania ogdlne.
Roboty wymienione w ST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST — B — Wymagania ogdlne pkt
9.

Podstawa platnosci bedzie ryczalt za wykonane roboty. Roboty beda rozliczane zamknigtymi
elementami technologicznymi lub procentowym zaawansowaniem robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

wykonania tymczasowych rusztowan wykonanie badan i pomiaréw,

zakup 1 dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

wykonanie montazu,

uporzadkowanie stanowiska robot,

niezbedne pomiary i badania.

X. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN ISO 1716:2002 (U) Reakcja na ogien wyrobéw budowlanych. Oznaczanie ciepta
spalania

PN-EN ISO 11654: 1999 Akustyka. Wyroby dzwigkochtonne uzywane w budownictwie.
Wskaznik pochtaniania dzwigku

PN-EN 20354:2000 Akustyka. Pomiar pochtaniania dzwigku w komorze pogtosowe;j

PN-EN 1602: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Okreslanie ggstosci
pozornej

PN-EN 1604+AC: 1999 warunkach Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Okreslanie
stabilno$ci wymiarowej w okreslonych temperaturowych i wilgotnosciowych

PN-EN 822:1998 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Okreslanie diugosci i
szerokosci

PN-EN 823: 1998 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Okreslanie grubosci

PN-EN 824:1998 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Okreslanie prostokatnosci
PN-EN 825: 1998 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Okre$lanie ptaskosci
PN-93/S-02862 Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie. Metoda badania niepalnosci
materialéw budowlanych Instrukcje 1 wskazowki producenta wybranego systemu wykonania
sufitu podwieszanego.

SST.03.STOLARKA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Kod CPV 45421000



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t — wykonania i montazu stolarki i §lusarki podczas wykonywania
robot remontowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Projektant sporzadzajacy dokumentacj¢ projektowa
1 specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych moze wprowadza¢ do
niniejszej specyfikacji zmiany, uzupelnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych
projektem zadania, obiektu 1 robot, uwzgledniajace wymagania Zamawiajacego oraz
konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robo6t, ktére sa niezbedne do okreslania ich
standardu 1 jakosci. Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga miec¢
miejsce tylko w przypadkach matych prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o
niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos$¢, ze podstawowe wymagania begda
spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy
przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Specyfikacja dotyczy wszystkich czynno$ci, majacych na celu wykonania i montazu stolarki i
Slusarki. Przedmiotem opracowania jest okreSlenie wymagan odno$nie wlasciwosci
materiatdw, wymagan w zakresie sposobOow oceny i1 przygotowania podiozy oraz wymagan
dotyczacych montazu stolarki i §lusarki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okre§leniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5

2. MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogllne” pkt 1.6

Drzwi stalowe zgodnie z dokumentacja projektowa

Drzwi zewngtrzne zgodnie z dokumentacja projektowa

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 5

Przed przystapieniem do rob6t zwigzanych z montazem drzwi 1 okien nalezy ocenic
mozliwos¢ bezusterkowego wykonania prac, poprzez:

- ocen¢ miejsca wbudowania, w szczegdlnosci stanu 1 wygladu osciezy pod wzgledem
roéwnosci, pionowosci i wypoziomowania,

- sprawdzenie, jakos$ci elementéw przewidzianych do wbudowania,

- sprawdzenie mozliwosci wtasciwego polaczenia oscieznicy z konstrukcja budynku.



Wbudowanie elementow mozna rozpocza¢ dopiero wowczas, kiedy mozna obciazaé czgsci
no$ne budynku. Warunkiem prawidtowego wbudowania elementdéw jest sprawdzenie, czy
pomigdzy ich wymiarami a wymiarami oSciezy, w ktére maja zosta¢ wbudowane nie
zachodza niezgodno$ci wigksze niz dopuszczalne odchytki wymiarowe. Elementy
aluminiowe powinny by¢ oczyszczone z brudu i innych zanieczyszczen. Do mocowania
okien, drzwi nie wolno uzywa¢ materialéw, ktére mogtyby uszkodzi¢ wbudowane elementy.
Mozliwe jest zamocowanie okien i drzwi w o$ciezy za pomoca:

- kotkéw wstrzeliwanych,

- kotkéw rozporowych,

- kotew stalowych.

Odpowiednio do rodzaju $ciany, w jakiej wykonany jest otwor.

Zamocowanie powinno zapewnia¢ przenoszenie sil i obciazen wywotanych cig¢zarem
wbudowanego elementu 1 parcia wiatru na konstrukcj¢ budynku.

Ze wzgledu na korodujace dzialanie zapraw na aluminium, zaleca si¢ montaz okien, drzwi i
scianek po zwigzaniu tynkow na Scianach przy zachowaniu wymaganych szczelin styku.
Mozliwe jest rowniez zabezpieczenie profili folia lub lakierem ochronnym.

Przed przystapieniem do osadzania elementéw okien, drzwi i Scianek nalezy wyznaczy¢ w
osciezu ptaszczyzng zamocowania elementu. Przy osadzaniu okien nalezy wykona¢ préog w

postaci listwy z ceownika walcowanego lub zimno gigtego o szer. 50 mm 7 2 mm. OS$cieznice

okien, drzwi i1 Scianek aluminiowych nalezy zamocowa¢ w osciezu w miejscach, gdzie
wystepuja sity pochodzace z obciazenia skrzydiami zawiaséw i tozysk. Odleglo$¢ miejsc
mocowania do narozy powinny wynosi¢ 50 - 100 mm, rozstaw pomigdzy kolejnymi
miejscami mocowani 200 mm. Punkty mocowania nalezy ustali¢ wg otwor6w wykonanych w
ksztattownikach aluminiowych. W otworach w oS$ciezu nalezy osadzi¢ kotki rozporowe.
Wkrety mocujace powinny wkrecac si¢ na cata dtugos¢ kota osadzonego w $cianie, Osadzone
w osciezach drzwi 1 scianek aluminiowych powinny by¢ uszczelnione tak, aby nie
nastgpowato przewiewanie, przemarzanie i przecieki wod opadowych. Powstale szczeliny
nalezy wypetni¢ elastycznym materiatem uszczelniajacym, zgodnym z zaleceniem producenta
$lusarki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli, jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 6

Kontrola, jakos$ci stolarki i §lusarki obejmuje sprawdzanie nastgpujacych cech:

- drzwi wewngtrzne i $cianki z profili bez izolacji termiczne;,

- drzwi zewnetrzne i $cianki z profili z izolacja termiczna

- przekrdj profilu,

- kolorystyki RAL,

- profile izolowane termicznie powinny odpowiada¢ klasie 2.1. Wg niemieckiej normy
DIN4108

- szklenia

- izolacyjnos¢ akustyczna

- odporno$¢ ogniowa

Ponadto, jako$¢ okien i drzwi przeznaczonych do wmontowania powinna polega¢ na
sprawdzeniu:

- zaswiadczen, o jakos$ci 1 $wiadectw wystawianych przez producenta,

- podstawowych wymiarow,

- stanu oszklenia (szkto bez wad i uszkodzen mechanicznych),

- stanu powtok wykonczeniowych

7. OBMIAR ROBOT



7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdélne” pkt 7

8. ODBIORU ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt 8

Przy odbiorze osadzenia stolarki i §lusarki powinny zosta¢ sprawdzone:

- zgodnosci wbudowanego elementu z projektem,

- wynik odbioru jakosciowego dostarczonych elementéw przeznaczonych do wbudowania,

- stan i wyglad osciezy pod wzglgdem réwnosci, pionowosci i wypoziomowania
(dopuszczalna r6znica dlugosci przekatnych otworu moze wynosi¢ 1 cm),

- prawidtlowos$¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej - poprzez oceng sposobu i
rozmieszczenia miejsc zamocowania,

- stan 1 wyglad powtok wykonczeniowych drzwi i $cianek (powtoki nie powinny wykazywac
pecherzy, peknig¢, odpryskow, tuszczenia),

- doktadnos¢ uszczelnienia oScieznic drzwi,

- prawidtowos$¢ dziatania czgSci ruchomych okuc.

Z. dokonanego odbioru robdt nalezy sporzadzi¢ protokdt, w ktérym nalezy wymienic¢
zauwazone usterki. Jezeli wszystkie przeprowadzone sprawdzenia dadza wynik dodatni
roboty nalezy uzna¢ za zgodne z warunkami technicznymi. W razie zakwestionowania catosci
lub czgSci robot, nalezy calkowicie lub czgSciowo odrzuci¢ roboty, lub dokonac
odpowiednich poprawek.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 9

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Normy

PN-91/B-02020 Ochrona cieplna budynkéw.

PN-82/B-02403 Ogrzewnictwo. Temperatury obliczeniowe zewngtrzne.

PN-90/B-02867 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Metoda badania stopnia
rozprzestrzeniania ognia przez $ciany.

PN-90/B-92210 Elementy i segmenty Scienne aluminiowe. Drzwi 1 segmenty z drzwiami
szklanymi klasy O i1 OT. Og6lne wymagania i badania.

PN-82/B-92010 Elementy i segmenty Scienne metalowe.

BN-75/6821-02 Szkto budowlane. Szyby zespolone.

BN-84/6824-01 Szkto budowlane.

DIN 1725 Stop aluminium

DIN 4108 Wspoéiczynniki przenikania ciepta

DIN 17651 Tolerancyjne wymiarowe

DIN 1748-F22 Wtasnosci mechaniczne

SST.04. — ZASYPANIE ZAGLEBIENIA W SUTERENIE
SST.04.01. ROBOTY ZIEMNE

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV -45111200-0

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne



Wstep

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt ziemnych zwigzanych z wykonywaniem 1 zasypywaniem
wykopow.

Zakres stosowania ST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie rob6t ziemnych.

W zakres rob6ot wchodzi:

Usunigcie w razie potrzeby ziemi urodzajnej zalegajacej w strefie planowanych wykopow i
obszarze technologicznie niezb¢dnym dla prowadzenia rob6t i zmagazynowanie jej do celu
odtworzenia terenu po zakonczeniu robot,

Wykonanie wykopéw umocnionych i nieumocnionych na zewnatrz budynku, przy $cianach
piwnicznych i fundamentach budynku

Wykonanie wykopéw wasko przestrzennych, nieumocnionych wewnatrz pomieszczen
budynku, przy istniejacych fundamentach budynku,

Zasypanie wykopow gruntem z odktadu lub specjalnie dowiezionym w celu wymiany gruntu,

Zakres robdt obejmuje ponadto przygotowanie stanowisk roboczych i1 ich wlasciwe
zabezpieczenie, przygotowanie innych urzadzen pomocniczych stuzacych do wykonania
robdt, transport materiatbw na miejsce wbudowania, likwidacje stanowiska pracy po
zakonczeniu robot i uporzadkowanie terenu.

Uszczegbtowieniem i uzupelnieniem zakresu czynnosci ujgtych w niniejszej specyfikacji sa
ustalenia 1 warunki realizacji robot wynikajace z zalozen do przyjetych w przedmiarach robot
podstaw wyceny robdt (Katalogi Naktadow Rzeczowych, inne katalogi) zamieszczone w
odpowiednich wydawnictwach.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami i definicjami podanymi w ST-00 ,,Wymagania
o0g0llne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uszyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogblne".

Materiaty.
Do wykonania robdt ziemnych okreslonych w punkcie 1.3 przewiduje si¢ zastosowanie
nastgpujacych materiatow:



. Wykaz materiatow wynikajacy z kosztorysu inwestorskiego wg ponizszego
zestawienia:

Lp. Nazwa Jm. |llosé Ilinw. Il wyk.

1. |piasek zwykty m3 [13.1028 13.1028

Dopuszczalne jest stosowanie zamiennikOw w stosunku do wymienionych rodzajéw
materiatbw pod warunkiem, ze stosowane zamienniki maja parametry nie gorsze od
parametréw odpowiednich materiatdw wymienionych powyzej. Zamiana wymaga uzyskania
akceptacji Projektanta i Inspektora Nadzoru. Wprowadzona zmiana nie moze pogorszy¢
jakosci wykonywanych rob6t, obnizy¢ ich trwatosci, estetyki i uzytecznosci oraz nie moze
stwarza¢ zagrozenia w trakcie prowadzenia robot oraz w pozniejszej eksploatacji obiektu.

Wymagania ogélne
Wszystkie materialy stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej ST i dokumentacji projektowe;.

Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wylacznie wyroby i materialty budowlane
spetniajace warunki okreslone w:

Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207,
poz. 2016; z pdzniejszymi zmianami),

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz.
881),

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166,
poz.1360, z pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu lub materialu
budowlanego wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych
ustaw.

Wymagania szczeg6towe.

Przy wykonaniu rob6t ziemnych, zwigzanych z wykonaniem wykopdw, materialy wystgpuja
gltéwnie w postaci zabezpieczenia skarp wykopoéw, elementéw odwodnienia wykopéw badz
zabezpieczenia elementOw infrastruktury podziemne;.

Do odwodnienia wykopéw mozna stosowac nastepujace materialy:

rury drenarskie z tworzywa sztucznego,

saczki ceramiczne drenarskie,

prefabrykowane elementy studni drenazowych,

geowldkniny odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13252:2002,
kruszywo gruboziarniste odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-11111:1996.

Do zabezpieczenia skarp wykopdéw nieumocnionych mozna stosowa¢ ponadto nastgpujace
materiaty:



geowldkniny odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13252:2002,
czarne folie budowlane o grubo$ci min. 0,2 mm.

Dopuszczalne jest stosowanie zamiennikOw w stosunku do wymienionych rodzajow
materiatbw pod warunkiem, ze stosowane zamienniki maja parametry nie gorsze od
parametréw odpowiednich materiatdw wymienionych powyzej. Zamiana wymaga uzyskania
akceptacji Projektanta i Inspektora Nadzoru. Wprowadzona zmiana nie moze pogorszy¢
jakosci wykonywanych rob6t, obnizy¢ ich trwatosci, estetyki i uzytecznosci oraz nie moze
stwarza¢ zagrozenia w trakcie prowadzenia rob6t oraz w pozniejszej eksploatacji obiektu.

Sprzet.
Do wykonania robét ziemnych przewiduje si¢ wykorzystanie nastgpujacego sprzetu:

Narzedzia pomocnicze w postaci topat, kilofow, oskardéw lub dragdw,

Mtoty reczne, wiertarki udarowe, ktére nie wptywaja niekorzystnie na istniejace konstrukcje
zwlaszcza $Sciany i fundamenty budynku,

Sprzgt do realizacji rob6t zgodnie z przewidywang technologia ich wykonania wg ponizszego
zestawienia:

Lp. Nazwa Jom.  lllos¢

1 samochod  samowytadowczy m-g  9.3897
do5t

5 ;z?;nootchod samowytadowczy m-g  [2.7965

Roboty ziemne z uwagi na ich rodzaj i miejsce wykonywania powinny by¢ wykonywane
recznie. Zatadunek 1 wywéz ziemi z wykopéw moze by¢ prowadzony rgcznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu przeznaczonego do wykonywania
zamierzonych robo6t. Sprze¢t wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny
technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

Sprzet stosowany do robot powinien by¢ sprawny i1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Dopuszczalne jest stosowanie zamiennikéw w stosunku do wymienionych rodzajéw sprzetu
przy zatozeniu, i nie pogorszy to jakosci wykonywanych rob6t oraz nie stworzy zagrozenia w
trakcie prowadzenia robdt oraz w p6zniejszej eksploatacji obiektu.

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 "Wymagania og6lne".

Transport.

Materiaty przeznaczone do umocnienia lub odwodnienia wykopoéw, kruszywo oraz ziemia z
wykopoéw moga by¢ przewozone dowolnymi S$rodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych rob6t. Materialy lub urobek nalezy umies$ci¢ rGwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie
zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i1 dojazdéw do terenu budowy
Wykonawca bedzie usuwatl na biezaco i na wlasny koszt.

Nadmiar ziemi z wykopéw Wykonawca usunie z terenu budowy i zutylizuje zgodnie z
obowiazujacymi przepisami. Przyjmuje sig¢, ze koszt ten wkalkulowany jest w ceny
jednostkowe robot.



Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpadéw (wytworca) zobowiazany jest posiadac
stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z
dnia 27.04.2001 r. o odpadach - Dz. U. nr 62 poz. 628 z pdzniejszymi zmianami).

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i
spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym. Ogdlne
wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 "Wymagania ogdélne".

Wykonanie robdét.

Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegélowymi wymaganiami
technicznymi wykonania oraz wymaganiami w zakresie wykonania i badania przy odbiorze,
okreslonymi w obowiazujacych normach 1 przepisach. Przed przystapieniem do robét
wykonawca ma obowiazek sprawdzi¢ zgodnos¢ warunkéw wyjsciowych z danymi zawartymi
w projekcie technicznym. Wszelkie odstgpstwa powinny by¢ zarejestrowane w Dzienniku
Budowy i potwierdzone przez Inspektora Nadzoru. W razie watpliwosci co do mozliwosci
realizacji robot w sposéb zgodny z dokumentacja nalezy dokona¢ uzgodnien z Projektantem.
Ogoélne wymagania dotyczace wykonania i jako$ci robdt podano w czgsci pt. Wymagania
ogOlne niniejszej specyfikacji. Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz osob
postronnych mogacych znalez¢ si¢ w poblizu miejsca (strefy) prac, zgodnie z planem BIOZ i
z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp przy wykonywaniu rob6t budowlanych.

Wymagania og6lne

Ogoélne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".
Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z obowiazujacymi normami i1 przepisami a w
szczegblnosci z normami PN-B-06050:1999, PN-S-02205:1998 i BN-88/8932-02.

Sprawdzenie zgodnosci warunkéw terenowych z projektowymi.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rz¢dnych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopoéw konieczne jest kontrolowanie warunkéw
gruntowych w nawiagzaniu do badan geologicznych. W przypadku wystapienia odmiennych
warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie budowlanym Wykonawca powinien
powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta oraz wstrzymaé prowadzenie
robdt, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wplynac na bezpieczenstwo konstrukcji lub robot.
Zgode na wznowienie rob6t wydaje Inspektor Nadzoru na wniosek Wykonawcy po
przedtozeniu przez Wykonawce:

opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia rob6t oraz wprowadzenia
ewentualnych zmian konstrukcyjnych,

skutkéw finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposéb 1 w zakresie
odmiennym od pierwotnego.

Roboty przygotowawcze.

Urzadzenia usytuowane w najblizszym sasiedztwie wykopéw nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem. Sposdb zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, a
jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to sposéb zabezpieczenia
powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zasady wykonywania wykopow.
Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej
projektowanego poziomu posadowienia. Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad



projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢ usunigta bezposrednio przed
wykonaniem fundamentu $ciany wykopéw nalezy tak ksztaltowa¢ lub obudowa¢, aby nie
nastapito obsunigcie si¢ gruntu.

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposéb zgodny ze
zwyczajowa praktyka inzynierska w calym okresie trwania rob6t ziemnych.

Przyjety sposéb odwodnienie wykopu nie moze powodowaé powstania w gruncie zjawisk
niekorzystnych, np. takich jak:

wytworzenie gtebokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozja,
~rozpompowanie" warstwy wodonos$nej, zmiana kierunkéw przeptywu wod gruntowych,
zwigkszenie wspodtczynnika filtracji gruntow.

Wodg¢ z wykopu nalezy odprowadza¢ poza teren robdt. Nalezy przeciwdziata¢ powstawaniu
zastoisk wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp wykopu.

W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza ponizej
poziomu projektowanego posadowienia wg dokumentacji projektowej, nalezy porozumie¢ si¢
z Inspektorem Nadzoru celem podjgcia odpowiednich decyz;i.

5.5. Wykopy nieumocnione.
Konstrukcja umocnienia $§cian wykopu powinna by¢ taka, aby zabezpieczy¢ $ciany wykopu
przed obsuwaniem sig.

5.6. Odwodnienie wykopow.

Wykonawca rob6t powinien wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod
gruntowych 1 opadowych poza obszar wykopu. W tym celu, w zaleznoSci od warunkéw
gruntowych, moze zastosowa¢ np. pompowanie wody bezposrednio z wykopu lub systemy
iglofiltrow.

5.7.  Tolerancje wykonywania wykopow.
Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopéw wynosza:

+=15cm - dla wymiaréw wykopow w planie,
+2cm - dla ostatecznej rzednej dna wykopu,
+=10cm - dla nachylenia skarp wykopow.

Kontrola jakogci robdét.

Wymagania dla rob6t ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopoéw podano w punkcie 5.
Sprawdzenie jakosciowe i odbiér robdt ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
wyszczegOlnionymi w pkt. 10. Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rob6t oraz po
ich zakonczeniu powinny obejmowac w szczegdlnosci:

sprawdzenie zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacija,
sprawdzenie przygotowania terenu,

kontrolg rodzaju i stanu gruntu w podiozu,

sprawdzenie wymiarOw wykopow,

sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow.



Ocena poszczegdlnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Obmiar robdét.
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST "Wymagania ogélne".

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jednostka wynikajaca z podstawy wyceny przyjetej do obmiaru
roboty wg odpowiedniego katalogu lub kalkulacji wtasnej wykonawcy i zatwierdzona przez
Zamawiajacego. Do obliczenia ilosci przedmiarowej przyjmuje si¢ ilo$¢ robdt faktycznie
wykonanych i technicznie uzasadnionych. Szczeg6étowe zasady obmiarowania robot wynikaja
z opisOw 1 zatozen zawartych w podstawach przyjetych do wyceny wartosci robdt (dostepne
katalogi KNR, KNNR, kalkulacje wlasne Wykonawcy) 1 zatwierdzonych przez
Zamawiajacego.

Odbidr robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".
Poszczegdlne etapy robot powinny by¢ odebranie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez Kierownika Budowy do
odbioru. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot.

Odbioréw roboét nalezy dokonywac zgodnie z warunkami wykonania i odbioru dla danego
typu rob6t okreslonymi w poszczegdlnych Specyfikacjach Technicznych i normach.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w odpowiednich normach lub Specyfikacji dadza
wynik pozytywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami
normy i niniejszej Specyfikacji Technicznej. Jezeli cho¢by jedno ze sprawdzen dato wynik
negatywny cata robote lub jej czg$¢ nalezy uzna¢ za wykonang niezgodnie z wymaganiami
norm i Specyfikacji Technicznej. W takim przypadku Wykonawca jest zobowiazany
doprowadzi¢ robotg do stanu zgodnosci z norma i Specyfikacja Techniczng 1 przedstawic ja
do ponownego odbioru, ktérego wynik jest ostateczny.

Podstawa ptatnogci.

Ogoblne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania og6lne".
Podstawe ptatnosci stanowi cena wykonania jednostki wykopdw ustalana na zasadach
wynikajacych z przyjgtej podstawy wyceny robot.

Cena jednostkowa obejmuje wszystkie niezbedne czynnosci do wykonania a w szczeg6lnosci:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wyznaczenie zarysu wykopu,

wykonanie umocnienia §cian wykopu przez wbicie lub wibrowanie $cianek szczelnych wraz z
wykonaniem elementéw usztywniajacych i rozpierajacych oraz ich obcigciem lub
wyciagnigciem,

wykonanie umocnienia $cian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami do
umocnienia $cian wykopow wraz z elementami usztywniajacymi i rozpierajacymi oraz ich
wyciagnigciem,

odspojenie gruntu ze zlozeniem na odktad lub zaladowaniem na samochody i odwiezieniem
na miejsce odwozenia mas ziemnych,



odwodnienie wykopu,

utrzymanie wykopu,

przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan wymaganych SST lub zleconych przez
Inspektora Nadzoru,

wykonanie, a nastgpnie rozebranie droég dojazdowych,

oczyszczenie i uporzadkowanie terenu roboét.

Wywo0z 1 utylizacj¢ nadmiaru ziemi lub gruzu z wykopéw

Przepisy zwiazane.
Normy:

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne.
PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

PN-EN 12048-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztaltu i wymiaréw.

PN-EN 10249-1:2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

PN-EN 10249-2:2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztaltu i wymiaréw.

PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wasciwosci wymagane w odniesieniu
do wyrobow stosowanych w systemach drenarskich.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
$wir 1 mieszanka.

Inne dokumenty zwiazane:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207,
poz. 2016; z pdzniejszymi zmianami),

Ustawia z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz.
881).

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166,
poz.1360, z pézniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi
Zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627; z
pOzniejszymi zmianami),

SST.04.02.POSADZKI NA GRUNCIE
1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem posadzki w budynku.



1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3 Zakres rob6t objetych ST

1.3.1 Niniejsza ST objete sa nastgpujace zakresy robot:

1.3.1.1 Wykonanie posadzki na gruncie

Lokalizacja: zgodnie z dokumentacja techniczna

Oznaczenie P2

Projektuje si¢ wykonanie posadzki w nast¢pujacym uktadzie warstw:

— wylewka betonowa zbrojona siatka odizolowana od $cian taSma izolacyjna gr. lcm

8cm
— folia 0.5mm
— polistyren ekstrudowany XPS 700 10cm
— folia 0.5mm
— wylewka betonowa B-15 20cm
— zageszczona podsypka piaskowa wykonywana warstwami 20cm 102cm

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w ST-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5  Ogoblne wymagania dotyczace robdt
1.5.1 Zakres robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za zgodno$¢ robot z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego.

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-M00.00.00.
2. MATERIALY
2.1 Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w TS-
M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”

Materiaty referencyjne zaproponowane w niniejszej ST tworza rozwiazania systemowe.

W przypadku zmiany producenta, proponowane materialy zamienne musza tworzy¢
systemowe rozwigzanie o porownywalnych wlasciwosciach. Wymiana 1 mieszanie
elementéw systemu pochodzacych od réznych producentéw jest niedopuszczalne

2.2 Materialy do wykonania rob6t

2.2.1 Materialy izolacyjne i uszczelniajace
2.2.1.1 Izolacje przeciwwodne

- folia PCV gr. 0,5 mm

22.1.2 Izolacje termiczne



- Styropian ekstrudowany XPS 700 gr. 10 cm zgodnie z PN-EN 13163:2004 ,,Wyroby do
izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby ze styropianu

(EPS) produkowane fabrycznie. Specyfikacja”
2.2.2 Materialy do wykonania podktadéw pod posadzki
2.2.2.1 Kruszywo stosowane do wykonania warstw podsypki

Materiatem do wykonania warstwy podsypki powinien by¢ piasek odpowiadajacy
wymaganiom normy PN-B-11113 , Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek™ dla gatunku 1 i 2 oraz n/n ST.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2222 Wymagania dla kruszywa

Kruszywo do wykonania warstw podsypki powinno spetnia¢ nast¢pujace warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

DY<s

dss

gdzie:

D;s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarna warstwy podsypki dgs - wymiar sita,
przez ktore przechodzi 85% ziarna gruntu podtoza. b) zaggszczalnosci, okreslony zaleznoscia:

d60 >5

U=

dio

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistosci,

deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe podsypki,
dip- wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstweg podsypki.
2.2.3 Betony

2.2.3.1 Chudy beton:

Mieszanka betonowa zgodnie z PN-EN 206-1:2003 ,Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania,
wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢” Beton C8/10 klasy X0

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w TS-M.00.00.00.
3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t wykorzystany zostanie nastgpujacy sprzet:
Samochdd dostawczy tad. do 0.9t

Roéwniarki

walce statyczne



plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne

pompy do betonu

listwy wibracyjne

zacieraczki mechaniczne r¢czne 1 samojezdne

mieszadta mechaniczne

betonowozy do 9m’

pompy do betonu o wysiggu do 32 m

urzadzenia do zgrzewania folii

Inny sprzet zaakceptowany przez Przedstawiciela Zamawiajacego
4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczqce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w TS-M.00.00.00.
4.2 Transport materiatow 1 sprzegtu

Materialty i sprzet do wykonania rob6t nalezy przewozi¢ w zasadzie powszechnie
stosowanymi $rodkami transportowymi, zabezpieczajac je przed uszkodzeniami
mechanicznymi i wplywami atmosferycznymi.

4.2.1 Transport i dostawa mieszanki betonowe;j

zgodnie z PN-EN 206-1:2003 ,,Beton. Czg$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i
zgodnos¢”

4.2.2 Transport kruszywa naturalnego

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w TS-M.00.00.00.
5.2 Wykonanie posadzki na gruncie

5.2.1 Podklad z piasku stabilizowanego mechanicznie

5.2.1.1 Przygotowanie podtoza

Przed wykonaniem warstw podsypki wszelkie koleiny i migkkie miejsca podloza z
materiatdbw niezwiazanych spoiwami oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio
zageszezone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zatozonych rzgdnych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody lub osuszenie poprzez mieszanie do
osiagnigcia wilgotnosci optymalnej, powtdrne wyrOwnanie i zaggszczenie.

5.2.1.2 Rozkladanie materiatu

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej.



Warstwa podsypki powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiagni¢cie wymaganych
rzednych wysokosciowych.

Kazda uktadana warstwa kruszywa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z
zachowaniem wymaganych spadkoéw i1 rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Przedstawiciela Zamawiajacego.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja, powinno by¢ przed
zageszcezeniem zastapione materiatem o odpowiednich wtasciwos$ciach.

5213 Zaggszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszezania zageszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi
przez Przedstawiciela Zamawiajacego. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstate w
czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usunigcie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni.

Zagegszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia [IS] nie
mniejszego od 1,0, okreslonego zgodnie z norma BN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe.
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.”

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia, to nalezy sprawdzaé stosunek modutu
odksztatcenia wtérnego E2, do pierwotnego E1, ktory nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rOwna wilgotnosci optymalne;,
okreslonej zgodnie z norma PN-B-04481 ,,Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.”
(metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzenie. jezeli wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej wartosci,
kruszywo powinno by¢ zwilzone woda i rOwnomiernie wymieszane. W przypadku, gdy
wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej wartos$ci, nalezy je osuszyc.

52.14 Utrzymanie warstwy podsypki

Warstwy podsypki po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Przedstawiciela Zamawiajacego, gotowa
warstwe¢ podsypki do ruchu budowlanego, to jest zobowiazany naprawi¢ wszelkie jej
uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania warstwy podsypki obcigza Wykonawceg Robot.

5.2.2 Wykonanie podktadu z chudego betonu
5.2.2.1 Warunki przystapienia do rob6t

Podbudowa z chudego betonu nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza
spadia ponizej 5 °C oraz wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte i podczas opadéw deszczu. Nie
nalezy rozpoczyna¢ produkcji mieszanki betonowej, jezeli prognozy meteorologiczne
wskazuja na mozliwy spadek temperatury ponizej 2 °C w czasie najblizszych 7 dni.

5222 Przygotowanie podtoza

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rob6ot przez Wykonawcg.

Warstwa chudego betonu ma by¢ uktadana za pomoca uktadarek lub recznie.



5223 Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki betonowej

Podbudowe z chudego betonu wykonuje si¢ w jednej warstwie po zageszczeniu o grubosci
okreslonej w dokumentacji.

Natychmiast po rozlozeniu i wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczaé jej zageszczanie.
Pojawiajace si¢ w czasie walowania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady,
powinny by¢ natychmiast naprawione przez zerwanie warstwy w miejscach wadliwie
wykonanych na petna glebokos¢ 1 wbudowanie nowej mieszanki albo przez scigcie nadmiaru,
wyréwnanie 1 zaggszczenie. Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy
przekrdj poprzeczny i jednolity wyglad.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz
0.98 okreslonego wedlug normalnej metody Proctora (PN-B-04481 ,,Grunty budowlane.
Badanie probek gruntéw”, II-ga metoda oznaczania). Zaggszczenie powinno by¢ zakonczone
przed rozpoczgciem czasu wiazania cementu.

Wilgotno$¢ mieszanki betonowej podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja + 10 % i - 20 % jej wartosci.

5224 Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowa¢ roboty, aby w miar¢ mozliwosci unika¢ podtuznych
spoin roboczych, poprzez wykonanie podbudowy na cata szeroko$¢ rownocze$nie.

Przy podbudowie wykonanej uktadarka, w ulozonej 1 zaggszczonej mieszance, nalezy
wczesniej obcia¢ pionowa krawedz. Po zwilzeniu jej woda nalezy wbudowac¢ kolejny pas
pod-budowy. W podobny sposdb nalezy wykona¢ poprzeczna spoing robocza na potaczeniu
dziatek roboczych. Od obcigcia pionowej krawedzi we wczes$niej wykonanej mieszance
mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas pomigdzy zakonczeniem zaggszczania jednego pasa, a
rozpoczgciem wbudowania sasiedniego pasa podbudowy, nie przekracza 60 minut.

5.2.2.5 Pielegnacja podbudowy

Podbudowa z chudego betonu powinna by¢ natychmiast po zaggszczeniu poddana
pielggnacji. Pielggnacja powinna by¢ przeprowadzona przez utrzymanie podbudowy w stanie
wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda, co najmniej przez 7 dni.

Inne sposoby pielggnacji, zaproponowane przez Wykonawceg i inne materialy moga by¢
zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 dni
pielggnacji, a po tym czasie ewentualny ruch budowlany moze odbywac¢ si¢ wylacznie za
zgoda Inzyniera.

5.2.2.6 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ chroniona
przed uszkodzeniami. jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Przedstawiciela
Zamawiajacego, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to powinien naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch, na wtasny koszt.

Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy,
uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu,
$niegu i mroz.



Wykonawca jest zobowiazany wstrzyma¢ ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw
deszczu, jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy. Podbudowa z chudego betonu
musi by¢ przed zima przykryta kolejng warstwa.

5.3 Wykonanie izolacji
5.3.1 Wykonanie izolacji poziomej z termozgrzewalnej membrany PVC
5.3.1.1 Przygotowanie podtoza

Podtoze betonowe musi by¢ czyste, suche, jednorodne, wolne od pytu, zaolejenia i luznych
czastek.

5.3.1.2 Uktadanie membrany

Prace prowadzi¢ mozna w temperaturze od 0 do 35 st. C
Membrang nalezy uktada¢ swobodnie na podtozu i balastowac
5.3.13 Faczenie arkuszy

Potaczenia membran nalezy wykonywaé¢ za pomoca elektrycznych dmuchaw na gorace
powietrze, rg¢cznych lub automatycznych z mozliwoscia indywidualnego doboru i
elektronicznej kontroli temperatury (urzadzenie firmy Leister reczne: Leister Triac PID,
automatyczne: Leister Twinny T, pdl automatyczne: Leister Triac Drive).

Parametry zgrzewania takie jak: predkoS¢ 1 temperatura nalezy ustali¢ w warunkach budowy
przed przystapieniem do prac.

5.3.2 Podklady podtogowe z ptyt styropianowych

Plyty styropianowe nalezy uktada¢ w jednej warstwie na wpust bezposrednio na warstwie
izolacji przeciwwodne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1  Zasady ogolne kontroli jakosci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci Rob6t podano w TS-M.00.00.00.
6.2  Kontrola jakosci wykonania Robot

6.2.1 Warstwy podktadowe z piasku

6.2.1.1 Kontrola rownosci warstwy

Nier6wnosci podtuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, Nierdwnosci nie moga
przekracza¢ 20 mm.

6.2.1.2 Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ -1 cm i +1 cm.

6.2.1.3 Wymiary w planie
Wymiary w planie nie moga si¢ r6zni¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej nisz = 5 cm.
6.2.14 Grubos$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja
+2 cm -2 cm.



Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
napraw¢ warstwy przez spulchnienie, uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyr6wnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.1.5 Zaggszczenie warstwy podsypki

Wskaznik zaggszczenia warstwy podsypki, okreslony wg BN-77/8931-12 ,,Oznaczanie
wskaznika zaggszczenia gruntu” nie powinien by¢ mniejszy od 1.0.

6.2.2 Warstwy podktadowe z chudego betonu

Zgodnie z PN-S-96013:1997 Podbudowa z chudego betonu.
wymagania i badania”

6.2.3 Wykonanie izolacji

Kontrola wykonania prac polega¢ bedzie na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania oraz
zgodnosci ze sztuka budowlana.

7. SPOSOB ODBIORU ROBOT

7.1  Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w TS-M.00.00.00.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

8.1  Zasady ogolne

Ogolne zasady dotyczace platnosci za wykonane roboty podano w TS-M.00.00.00.
8.2  Cenaryczaltowa

Cena ryczattowa za komplet wykonanych robo6t zawiera¢ bedzie koszty:

Prace pomiarowe i przygotowawcze

Oznakowanie Robét

Dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstw materialdw o
grubosci i jakosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej i ST

Poprawek i uzupetnien,
Uporzadkowania terenu robot,

Wszelkich innych prac, jakie moga okazac si¢ konieczne do wykonania catego zakresu robot
w sposob kompletny,

Wszelkich innych prac, jakie musza by¢ wykonane w celu przestrzegania przepisOw
dotyczacych bezpieczenstwa wykonywania robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13163:2004 ,,Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby ze styropianu
(EPS) produkowane fabrycznie. Specyfikacja”

PN-B-11113 , Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek”

PN-EN 206-1:2003 ,,Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$¢”



BN-62/6738-07 ,,Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne”

BN-77/8931-12 ,,Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.”
PN-B-04481 ,,Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.”

PN-63/B-06251 , Roboty betonowe i Zelbetowe. Wymagania techniczne”

SST.05. INSTALACIJA KLIMATYZACII

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Kod CPV 45331000-6 Instalowanie wurzadzen grzewczych, wentylacyjnych i
klimatyzacyjnych

1. INSTALACJA KLIMATYZACIJI

1.1. WSTEP.

1.1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét, ktore zostang wykonane w ramach instalacji klimatyzacji.

1.1.2 Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.1.

1.1.3 Zakres rob6t SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie kompletnej instalacji klimatyzacji w zakresie objgtym projektem.

Zakres rzeczowy obejmuje:

-roboty przygotowawcze,

-roboty montazowe klimatyzatorow wewngtrznych, agregatdw zewngtrznych, rurarzu,
przewoddow i elementéw instalacji skroplin wchodzacych w sktad zaprojektowanej instalacji
klimatyzacji,

-préby i odbiory,

-ochrong przed korozja, -kontrole jakosci.

1.2. OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz okresleniami
podanymi ponize;.

1.2.1 Klimatyzator:

Urzadzenie schladzajace powietrze w pomieszczeniu.

Dla budynku zaprojektowano chlodzenie powietrza w okresie letnim przy pomocy
klimatyzatorow typu VRF. Agregaty zewnegtrzne posiadaja jedna sprezarkg inwerterowi.
Jednostki wewngtrzne posiadaja fabrycznie zamontowane wewnatrz urzadzenia elektroniczne
zawory rozprezne. Z jednostek wewngtrznych nalezy odprowadzi¢ skropliny do instalacji
kanalizacyjnej. W pomieszczeniu serwerowni zaprojektowano klimatyzacj¢ typu Split z
jednostkami wewngtrznymi nasciennymi.

Klimatyzacja pomieszczenia z urzadzeniami DSO.

1.2.2 Rurarz hydrauliczny:

Przewody potaczeniowe systemu VRF taczace jednostke zewngtrzna z jednostkami
wewnetrznymi w systemie tréjnikowym. Przewody chtodnicze poziome prowadzone sa nad
stropami podwieszanymi pomieszczen. Nalezy SciSle przestrzega¢ odleglosci usytuowania
jednostek klimatyzacyjnych i tras rurarzu zgodnie z rysunkami projektu wykonawczego.
Podyktowane jest to obostrzeniami producenta w zakresie odlegtosci jednostek wewngtrznych
od zewngtrznych a co za tym idzie poprawnym i ekonomicznym dziataniem systeméw VRF.




1.2.3 Zasilanie elektryczne jednostek klimatyzatoréw

Skrzynia rozdzielcza z zabezpieczeniami i przewody elektryczne zapewniajace dostawe
energii elektrycznej 1 sterowanie urzadzen.

1.2.4 Izolacja termiczna

Warstwa izolacji, ktora otoczone sa przewody, rurarz potaczeniowy pomigdzy jednostkami
wewnetrznymi i zewnetrzna.

1.3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.3.1 Wymogi formalne

Wykonanie rob6t winno by¢ zlecone wykonawcy z odpowiednimi uprawnieniami.

1.3.2 Warunki organizacyjne

Przed przystagpieniem do robot montazowych wykonawca robot winien uzgodni¢ z
Inspektorem szczegdty techniczne montazu klimatyzatoréw (migdzy innymi sposob
zamocowania jednostek, tras¢ rurarzu, tras¢ okablowania).

1.4. MATERIALY.

1.4.1 Rodzaj materiatéw

jednostki wewngtrzne systemu VRF

jednostka zewngtrzna systemu VRF

agregaty skraplajace dla chtodnic w centralach wentylacyjnych

jednostki wewngtrzne systemu Splitt

jednostki zewngtrzne systemu Splitt

rurarz

izolacje

instalacja elektryczna

1.4.2 Urzadzenia

Jednostki wewngtrzne i zewngtrzne dostarczane sa w catos$ci.

Montaz klimatyzatoréw wykona¢ zgodnie z DTR-ka urzadzenia.

1.4.3 Rury chiodnicze

Projektowana instalacja freonu wykonana bedzie z rur chtodniczych miedzianych:

odcinki poziome do srednicy 3/4" - rury miedziane migkkie w izolacji, ktére spetniaja normeg
PN-EN 12735-1,

odcinki pionowe 1 poziome powyzej srednicy 3/4" z miedzi twardej,

1.4.5 Izolacja
Izolacja przewodéw z miedzi twarde;j

Gestos¢ 65 kg/m3

Wspbétczynnik przewodzenia ciepta 0.034W/mK dla 0°C

Temperatura pracy -50-+105°C

Klasyfikacja ogniowa —nierozprzestrzenianie ognia

1.4.6 Wymagania dla materiatow

Urzadzenia — klimatyzatory oraz pozostate materiaty winny mie¢ dokumenty dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.

1.5. SPRZET.

Roboty montazowe wykonywac przy uzyciu elektronarzedzi sprawnych 1 dopuszczonych do
eksploatacji, drabin montazowych atestowanych i podno$nikéw koszowych.

1.6. TRANSPORT.

Transport klimatyzatorow nalezy wykonywaé¢ w fabrycznych opakowaniach. Pozostate
elementy— materialy transportowa¢ w sposob zabezpieczajacych przed ich uszkodzeniem.
Transport obejmuje droge pomiedzy magazynem dystrybutora a placem budowy.




1.7. WYKONYWANIE ROBOT.

Wykonawca winien realizowac roboty zgodnie z programem inwestora — projektem.

1.7.1 Roboty budowlane

Montaz przewodéw i urzadzen klimatyzacji winien by¢ wykonany na przygotowanych
podiozach jako rozwiazanie docelowe (nie dopuszcza si¢ stosowania rozwigzan
prowizorycznych, tymczasowych).

1.7.2 Montaz urzadzen

Klimatyzatory montowa¢ zgodnie z Dokumentacja Techniczno-Ruchowa urzadzenia.
Zamocowania powinny przenosi¢ obciazenia uzytkowe urzadzenia.

Montaz rur szczelny na uchwytach oraz w murze.

Montaz pelnej izolacji rurociagdéw.

Rozruch klimatyzatoréw powinien by¢ poprzedzony testami szczelnos$ci instalacji.

1.8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

1.8.1 Badania jakoS$ci i poprawnosci robét

stanu kompletnosci klimatyzatorow — wyr6b fabryczny (znaki fabrycznych zabezpieczen)

stan techniczny — wizualny (uszkodzenia mechaniczne)

rozruch, regulacja i pomiar wydajnosci klimatyzatoréw, wyniki wpisa¢ do protokotu

1.8.2 Urzadzenia

Typ klimatyzator6w winien by¢ dostarczony zgodnie z zamodwieniem. Klimatyzatory
powinny posiada¢ dokumenty:

DTR,

karte¢ gwarancyjna,

deklaracj¢ zgodnosci wyrobu.

Typ urzadzen — INVERTEROWE

1.8.3 Przewody hydrauliczne

Rurociagi winny posiada¢ swiadectwa wyrobu.

Rurociagi taczace jednostki nalezy podda¢ prébie szczelnosci na cisnienie 42 bar przez 12
godzin.

1.8.4 Instalacja elektryczna

Po zakonczeniu montazu przewody elektryczne zasilajace poszczegélne urzadzenia nalezy
podda¢ badaniom stanu izolacji a urzadzenia pomierzy¢ pod katem skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej.

1.9. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest kompletny system (jednostka zewngtrzna VRF i jednostki
wewngtrzne) sprawny technicznie.

1.10. ODBIOR ROBOT.

Wykonane roboty podlegaja odbiorowi koncowemu (nie przewiduje si¢ odbioréw
czgsSciowych).

Instalacja powinna by¢ przedstawiona do odbioru technicznego koncowego po spetnieniu
nastgpujacych warunkow:

zakonczenie wszystkich rob6t montazowych przy instalacji

przeprowadzenie wszystkich badan przed odbiorowych z wynikiem pozytywnym
przeszkolenie obstugi

posiadanie kompletu dokumentdw do odbioru (DTR, protokoty, atesty) - oswiadczenie
kierownika robdt

1.11. PODSTAWA PLATNOSCL.

Roboty zwigzane z montazem instalacji klimatyzacji sa jednym elementem platniczym wraz z
protokétem odbioru koncowego robot. Ustalenia ptatnosci zostang zapisane w umowie na
wykonanie robot.




1.12. PRZEPISY ZWIAZANE Z REALIZACJA ZADANIA.

Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacji

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkOw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja

PN-EN 12599:2002 Wentylacja budynkéw. Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace
odbioru wykonanych instalacji wentylacji 1 klimatyzacji

PN-76/B-03420 Parametry obliczeniowe powietrza zewngtrznego

PN-78/B-03421Parametry obliczeniowe powietrza wewngtrznego w pomieszczeniach
przeznaczonych do statego przebywania ludzi

PN-N-01307:1994 Hatas. Dopuszczalne wartosci hatasu w srodowisku pracy.

Wymagania dotyczace wykonywania pomiarow.

SST.06.STOLARKA | SLUSARKA BUDOWLANA P. PPOZ.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

1 CZESC OGOLNA.

1.1 Nazwa zamOwienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru stolarki i $lusarki budowlanej p. poz.

1.2 Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Przedmiotem
niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t obejmujacych:

a. montaz okien przeciwpozarowych

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe:

- montaz 1 demontaz rusztowan,

- prace przedstawione w STWiORB.

1.4 Informacje o terenie budowy;

Informacjg przedstawiono w STWiORB.

1.5 Nazwy i kody;

45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podobnych elementéw

1.6 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje pojg¢ i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowanych;

Podstawowe okreslenia przedstawiono w STWiORB.

2 Wymagania dotyczace wlasciwosci wyroboéw budowlanych oraz niezbgdne wymagania
zwiazane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, sktadowaniem i
kontrolg jakosci.

2.1 Wymagania dotyczace materialéw i wyrobéw budowlanych

a. Okna przeciwpozarowe wewngtrzne o odpornosci ogniowej min. EI30, wg aprobaty
technicznej wykonane:

- wymiary wewngtrzne (przejscia) zgodnie z wykazem stolarki,

- o$cieznica naroznikowa,



- okucia objete Polskimi Normami lub Aprobatami Technicznymi, sprawno$¢ dzialania
skrzydta — przy zamykaniu lub otwieraniu ruch skrzydta powinien by¢ ptynny, bez
zahamowani i1 zaczepiania skrzydta o inne czgsci okna,

- skrzydta min. na dwoch zawiasach z mozliwos$cia rozwarcia do 180 st.,

- wyposazone w elektrotrzymacz wpigty w system sygnalizacji pozaru,

- odporne na temperature nie nizsza niz 300 st. C.

2.2 Sktadowanie materiatow i transport

Ogolne warunki zostaty okreslone w STWiORB.

3.Wymagania dotyczace sprz¢tu i maszyn niezbgdnych do wykonania rob6t budowlanych
zgodnie z zatozona jakoS$cia

Roboty mozna wykonac rgcznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu przy zachowaniu
warunkéw og6lnych okreslonych w STWiORB.

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu mozna stosowa¢ dowolny sprzet transportowy przy zachowaniu warunkow
ogolnych okreslonych w STWiORB. Nowa stolarka powinna by¢ pakowana, przechowywana
i transportowana zgodnie z PN-B-05000:1996.

Do dostarczanej odbiorcy stolarki powinna by¢ dolaczona informacja zawierajaca, co
najmniej nastgpujace dane:

- nazwg 1 adres producenta,

- nazwe systemu

- dane identyfikujace oszklenie oraz okreSlajace wspolczynnik przenikania ciepta i klasg
akustyczna

- nr Aprobaty Technicznej

- nr dokumentu dopuszczajacego do obrotu i stosowania w budownictwie

- znak budowlany.

Okucia i elementy nie zamontowane do wyrobu przechowywac i transportowa¢ w odrgbnych
opakowaniach.

5.Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych

5.1 Przygotowanie osciezy.

a. Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania os$cieza, do ktérego ma
przylegac¢ oscieznica. W przypadku wystepujacych wad w wykonaniu oscieza lub zabrudzenia
powierzchni o$cieza, oscieze nalezy naprawic i oczyscic.

b. Stolark¢ nalezy zamocowa¢ w punktach rozmieszczonych w oSciezu zgodnie z
wymaganiami

producenta.

c. Skrzydia drzwiowe, os$cieznice powinny mie¢ usunigte wszystkie drobne wady
powierzchniowe, np. pgknigcia, wyrwy.

5.2 Osadzanie i uszczelnianie $lusarki

a. Drzwi, klapy 1 okna powinny by¢ dostarczone na budowg catkowicie wykonczone i
pomalowane.

b. Montaz stolarki i $lusarki wykona¢ zgodnie ze wskazaniami producenta.

¢. Montaz winna przeprowadza¢ grupa montazowa autoryzowana przez producenta urzadzen
przeciwpozarowych, zgodnie z wytycznymi producenta materiatow i urzadzen.

5.3 Powloki malarskie

a. Powierzchnia powlok nie powinna mie¢ uszkodzen.

b. Barwa powtloki powinna by¢ jednolita, bez widocznych poprawek, sladow pedzla, rys i
odpryskow.

c. Wykonane powtoki nie powinny wydziela¢ nieprzyjemnego zapachu i zawiera¢ substancji
szkodliwych dla zdrowia.

6.Kontrola jakosci wyrobdw i rob6t budowlanych



6.1 Program zapewnienia jakosci

Program zapewnienia jako$ci wykona¢ zgodnie z warunkami ogdélnymi okreslonymi w
STWiORB.

Ocena poszczeg6lnych etapdéw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy

6.2 Kontrola jakosci materialow

Ocena jakos$ci powinna obejmowac:

- sprawdzenie zgodno$ci wymiaréw stolarki

- sprawdzenie jakos$ci materiatow, z ktérych zostala wykonana stolarka i $lusarka zgodnie z
pkt 2,

6.3 Kontrola jako$ci wykonania robét

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robdt z projektem oraz
wymaganiami

podanymi w punkcie 5. Ocena powinna obejmowac:

- sprawdzenie wymiaréw otwordw, czy maja wymiary z odpowiednia tolerancja; doktadnos¢
wymiaréw elementow do wbudowania nalezy mierzy¢ z doktadno$cia 1 mm, stosowanego
szkla.

- sprawdzenie prawidlowosci wykonania z uwzglednieniem szczeg6téw konstrukcyjnych,
niedopuszczalne sa btedy ksztaltu jak nierdwnoleglos¢, nieprostopadtos$¢ lub wichrowatos$¢

- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,

- sprawdzenie prawidlowos$ci zmontowania i uszczelnienia.

- sprawdzenie czystosci 1 niezarysowania szyb,

- sprawdzenie jakosci i jednolitosci powtok malarskich,

- sprawdzenie prawidlowosci zamontowania i funkcjonowania nawiewnikow.

Zasady kontroli jakos$ci powinny by¢ zgodne z wymogami PN-B-10085:2001 dla stolarki z
PVC i aluminiowej, PN-72/B-10180 dla rob6t szklarskich.

Roboty podlegaja odbiorom.

6.4 Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Postgpowanie z wadliwie wykonanymi robotami nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWiORB 1 umowie z Wykonawca.

7.Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiar robét

Przedmiar i obmiar robdt nalezy prowadzi¢ zgodnie z STWiORB.

Jednostka obmiarowa robdt objetych niniejsza Specyfikacja jest:

- m2 — drzwi, okien

- szt. kpl — elementéw montazowych

Ilo$¢ robot okresla sig na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Zamawiajacego (Inspektora nadzoru) i sprawdzonych w naturze.

8.0pis sposobu odbioru robét

Odbiory robot prowadzi¢ zgodnie z warunkami ogdlnymi okreslonymi w STWiORB i
umowie.

9.0pis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac

Towarzyszacych

Roboty tymczasowe i prace towarzyszace nalezy uwzgledni¢ w narzucie kosztoéw posrednich
10.Dokumenty odniesienia.

10.1 Normy

1. PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.

2. PN-80/M-02138 Tolerancje ksztaltu i potozenia - Wartos$ci

3. PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.

4. PN-78/B-13050 Szkto ptaskie walcowane.

5. PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

6. PN-B-30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny.



7. PN-64/B-03220 Konstrukcje aluminiowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

8. BN-84/0642/46 Blacha stalowa z powtoka organiczng oraz tasma cigta z tej blachy.

9. PN-B-05000:1996. Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport

10. PN-EN 356:2000 Szkto w budownictwie -- Szyby ochronne -- Badania i klasyfikacja
odpornosci

na rgezny atak

SST.07. WYKONANIE SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU | INSTALACJI

DZWIEKOWEGO SYSTEMU OSTRZEGAWCZEGO — (DSO).

SZCZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
Kod CPV 45312100-8 - Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych

SST

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbiér instalacji
Dzwigkowego Systemu Ostrzegawczego — (DSO).

1.2.  Zakres zastosowania

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt, w zakresie wykonania instalacji i rozbudowy Dzwigckowego Systemu Ostrzegawczego
— (DSO).

1.3.  Ogoblne wymagania dotyczace robdt

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.01.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$s¢ wykonania Rob6t oraz ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna.

Zgodnie z przepisami dzwigkowy system ostrzegawczy musi spetnia¢ nastgpujace kryteria:

w przypadku wykrycia alarmu pozarowego 1 wysterowania przez system SSP, system DSO
natychmiast staje si¢ niezdolny do wykonywania funkcji nie zwiazanych z ostrzeganiem o
niebezpieczenstwie (takich jak przywolywanie, odtwarzanie muzyki lub uprzednio zapisanych
informacji przesytanych do glo$nikow w obszarach wymagajacych transmisji alarmu),

system jest gotowy do rozglaszania w ciagu 10s po wilaczeniu podstawowego lub
rezerwowego zrodta zasilania, w ciagu 3s od zaistnienia zagrozenia system jest zdolny do
rozglaszania komunikatow ostrzegawczych przez

Operatora lub automatycznie po otrzymaniu sygnatu z Centrali Sygnalizacji Pozarowej (CSP),
system jest zdolny do jednoczesnego nadawania sygnatow ostrzegawczych i komunikatow
stownych do jednej lub kilku stref jednoczes$nie, zgodnie z przyjetym sposobem alarmowania,
system DSO zaprojektowany jest tak, ze uszkodzenie pojedynczego wzmacniacza lub linii
glosnikowej nie powoduje catkowitej utraty obszaru pokrycia,

sygnaly ostrzegawcze (modulowane) + przerwa od 4s do 10s poprzedzaja pierwszy
komunikat stowny. Sygnal ostrzegawczy oraz komunikat stowny powinny by¢ nadawane
kolejno bez przerwy, az do zmiany zgodnej z procedura ewakuacji, lub rgcznego wyciszenia.
W przypadku pomieszczen z dlugim czasem poglosu, czas migdzy powtarzanymi
sekwencjami moze zosta¢ wydluzony do 30s, a sygnaly ostrzegawcze powinny byc¢
rozglaszane wowczas, gdy okresy ciszy powodowane innymi przyczynami przekraczaja 10s,
zastosowane sygnaly ostrzegawcze (modulowane) maja wyraznie odr6znialne cechy.
Wszystkie urzadzenia wchodzace w sktad dzwigkowego systemu ostrzegawczego, posiadaja
swiadectwo dopuszczenia, wydane przez CNBOP.



Wszelkie zmiany ww. wymagan musza posiada¢ akceptacj¢ projektanta 1 musza byc¢
uzgodnione z Rzeczoznawca ds. zabezpieczen pozarowych.

1.3.1. Zakres prac do wykonania w FAZIE I:

Wykonanie przewiertow przez strop pomigdzy kondygnacjami przyziemia i piwnicy.
Wykonanie tras kablowych z rur RVKL od puszek podtogowych systemu koryt podtogowych
(bedacych w zakresie prac wykonawcy instalacji elektrycznych) do miejsc przewiertow.
Wykonanie tras kablowych z rur RVKL od puszek podtogowych systemu koryt podtogowych
do miejsc montazu konstrukcji stalowych w ktérych w pdzniejszych fazach prowadzone
bedzie okablowanie.

Oprzewodowanie instalacji na poziomie przyziemia — z zachowaniem odpowiednich zapasow
przewodéw umozliwiajacych kontynuacj¢ prowadzenia obwodow bez koniecznosci
sztukowania po realizacji dalszych etapéw prac budowlanych.

Wykonanie pomiaréw potwierdzajacych ciaglo§¢ wykonanego okablowania i1 rezystancjg
izolacji.

Utozenie okablowania UTP pomigdzy przewidywanym miejscem montazu szafy DSO a
pomieszczeniem zarzadzania systemami multimedialnymi ASP na poziomie +1.

Wykonanie pomiaréw okablowania UTP.

Zabezpieczenie wykonanych tras kablowych i okablowania przed uszkodzeniem.

1.3.2. Dzwigkowy system ostrzegawczy

Strefy pozarowe wyposazone zostana w dzwigkowy system ostrzegawczy umozliwiajacy
rozglaszanie sygnalow ostrzegawczych 1 komunikatdow glosowych dla potrzeb
bezpieczenstwa osob przebywajacych w budynku, nadawanych automatycznie po otrzymaniu
sygnatu z systemu sygnalizacji pozarowej, a takze przez operatora, zgodny z Polska Norma
PN-EN60849.

Komunikaty nadawane bgda automatycznie po otrzymaniu sygnalu z systemu sygnalizacji
pozarowej lub przez operatora poprzez mikrofon strazaka, ktéry zlokalizowany bedzie w
poblizu szafy DSO na poziomie przyziemia.

Wybér trybu pracy bedzie nastgpowal automatycznie poprzez sterowanie z systemu
sygnalizacji pozarowe] oraz dodatkowo bedzie istniata mozliwos$¢ rgcznego zasterowania - z
pulpitu mikrofonu strazaka.

W obszarach, w ktérych zastosowano dzwigkowy system ostrzegawczy, nie beda stosowane
inne urzadzenia alarmowe akustyczne stuzace alarmowaniu uzytkownikéw tego obiektu, poza
stuzbami dozoru lub ochrony.

Urzadzenia sterujace systemu, tj. centrala, wzmacniacze, zasilacze oraz mikrofon strazaka
zlokalizowano na poziomie przyziemia, w punkcie informacyjnym.

System ten bedzie obejmowat wszystkie strefy pozarowe i zapewni nadawanie komunikatéw
z nat¢zeniem dzwigku ok. 10 dB powyzej spodziewanego natg¢zenia tla oraz mozliwoscia
nadawania do wszystkich stref.

Dzwigkowy system ostrzegawczy moze tez petnic rolg nagtosnienia informacyjnego.
Dzwickowy system ostrzegawczy bedzie posiadal zdolno$¢ wytaczenia pozostatych
systemOw nagtosnieniowych w obiekcie. Linie glto$nikowe beda nadzorowane w sposdb
ciagly i informacja o kazdym uszkodzeniu bedzie przekazywana natychmiastowo do systemu.
Konstrukcja systemu opierata si¢ bedzie na strukturze sieciowej. Oznacza to, ze rozszerzanie
systemu o dodatkowe elementy, moze odbywac si¢ w dowolnym momencie przez dolaczanie
nowych urzadzen systemowych. Opis systemu — zastosowane elementy Projektowane DSO
sktada sie z:

Centrali DSO

Interfejsu pomigdzy DSO, a SSP

Linii gtosnikowych promieniowych

Gtosnikow



Mikrofonu strazaka

Stacji wywotawczej informacyjne;j

Zasilania DSO

Dobér konkretnych elementéw systemu (tj. okreslonego typu, rodzaju, etc.) oraz ich
konfiguracja zostanie dokonany na etapie projektu wykonawczego.

1.3.3. Wymagania funkcjonalne systemu

Projektowany dzwigkowy system ostrzegawczy powinien spetnia¢ nastgpujace kryteria:

W momencie przyjgcia alarmu system powinien przerwac realizacj¢ jakichkolwiek funkcji nie
zwiazanych z ostrzeganiem.

System powinien by¢ zdolny do rozgtaszania w ciagu 10 s po wiaczeniu zasilania.

System powinien by¢ zdolny do rozgtaszania w ciagu 3 s od zaistnienia stanu zagrozenia.
System powinien by¢ zdolny do rozgtaszania nadawanego sygnatu ostrzegawczego przez
operatora lub automatycznie po otrzymaniu sygnatu z systemu sygnalizacji pozarowe;j.
System powinien by¢ zdolny do jednoczesnego nadawania sygnatldéw ostrzegawczych i
komunikatéw stownych do jednego lub kilku obszar6w jednoczesnie.

Uszkodzenie pojedynczego wzmacniacza lub linii glosnikowej nie powinno powodowac
catkowitej utraty obszaru pokrycia.

W przestrzeniach, w ktérych sa zastosowane podwoéjne linie glo$nikowe powinny byc¢
zapewnione warunki prawidtowej zrozumiatosci przekazywanego komunikatu w przypadku
uszkodzenia jednej linii.

Sygnat ostrzegawczy oraz komunikat stowny powinien by¢ nadawany kolejno bez przerwy az
do zmiany zgodnej z procedura ewakuacji lub r¢cznego wyciszenia.

Komunikaty powinny by¢ jasne, krétkie 1 niedwuznaczne oraz nadawane w jezyku polskim.

Zrozumialo$¢ mowy

Zrozumiato$¢ mowy w catym obszarze pokrycia bgdzie wynosita co najmniej 0,7 na wspdlne;j
skali zrozumiatosci mowy CIS.

Styszalno$¢ sygnatéw ostrzegawczych.

Zgodnie z PN-EN 60849:2001 ,,Dzwigkowe Systemy Ostrzegawcze” przyjeto nastepujace
kryteria sygnaléw ostrzegawczych w calych obszarach pokrycia tj.:

minimalny poziom dzwigku: 65dBA,

styszalno$¢ dzwigku alarmu powyzej szumu tla (stosunek sygnatu do szumu od 6 do 20 dba,
maksymalny poziom dzwigku alarmu: 120 dba.

Aby umozliwi¢ btyskawiczne nadawanie sygnaléw ewakuacyjnych, dostepnos¢ do systemu
realizowana jest realizowana z zachowaniem hierarchii waznosci.

Urzadzenie, ktére ma najwyzszy priorytet (mikrofon strazaka w pomieszczeniu ochrony
central SSP i DSO) moze zosta¢ wiaczone w kazdej chwili 1 wyltacza inne zrodia sygnatow.
Priorytety:

Mikrofon strazaka,

Automatyczne komunikaty ewakuacyjne,

Pozostate zrodta sygnatow (mikrofony informacyjne, zroédta muzyczne)

2. MATERIALY

UWAGA

WSZELKIE NAZWY WLASNE PRODUKTOW I MATERIELOW PRZYWOLANE W
SPECYFIKACJI SEUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA I
OKRESLENIU WEASCIWOSCI I WYMOGOW TECHNICZNYCH ZALOZONYCH W
DOKUMENTACIJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.

DOPUSZCZA SIE ZAMIENNE ROZWIAZANIA (W OPARCIU NA PRODUKTACH
INNYCH PRODUCENTOW) POD WARUNKIEM:

O SPEENIENIA TYCH SAMYCH WESCIWOSCI TECHNICZNYCH



PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWIAZAN NA PISMIE (DANE TECHNICZNE,
ATESTY, DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)

UZYSKANIU AKCEPTACII PROJEKTANTA 1 ZAMAWIAJACEGO.

2.1.  Warunki og6lne stosowania materiatlow

Wszystkie materiaty, dla ktorych normy PN 1 BN przewiduja posiadanie zaswiadczenia o
jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta, w taki dokument.

Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ oznakowanie CE oraz deklaracje producenta o
zgodnosci z odpowiednimi dyrektywami

Urzadzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie z zaleceniami producenta zawartymi w
instrukcji obstugi.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace Sprzgtu podano w ST 00.01.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzg¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony S$rodowiska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentdw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.01.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonywania prac modernizacyjnych Wykonawca musi uzyskac
akceptacje Gwaranta modernizowanego systemu 1 otrzymac na pismie akceptacje dziatan, aby
nie narazi¢ Inwestora na utrat¢ dtugoterminowej gwarancji na system DSO. Wykonawca musi
przedstawi¢ certyfikat producenta systemu dopuszczajacy go do wykonywania systemow
DSO na tej technologii.

5.1.  Zestawienie rodzaju robot

Uktadanie tras kablowych,

Uktadanie przewoddw kabelkowych w gotowych trasach kablowych,

Montaz gto$nikow,

Modernizacja szafy systemu,

Wymiana baterii zasilania awaryjnego,

Wspolpraca z innymi systemami,

Pomiary,

Dokumentacja powykonawcza.

5.2.  Uktadanie przewodéw kabelkowych w gotowych trasach kablowych

5.1.1 Linie glo$nikowe

linie gto$nikowe prowadzi¢ kablem spetlniajacym wymoég E90 od glosnika do glosnika
przytaczajac glosniki na przemian dla podniesienia pewnosci dziatania systemu, nie wolno
taczy¢ i odgatezia¢ kabla w puszkach. Przy wejsciu przewodu do glosnika zabezpieczy¢
dtawnica certyfikowana. Kazda linia glo$nikowa musi by¢ monitorowana przez system DSO
poprzez kontroler linii gtosnikowe;,

przewody uktada¢ z zachowaniem sity wciagania i promieni gigcia zgodnie ze specyfikacja
producenta kabli; przewody mocowac zgodnie z zapisami w certyfikacie kabla (dopuszcza si¢
uzycie dybli metalowych przykrecanych bezposrednio do Scian 1 sufitdbw ceglano-
betonowych). Mozna wykona¢ taczenie przewodéw poza glos$nikiem, ale poprzez ztacze
metalowo-ceramiczne,



przejscia przewodow przez $ciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla danej
przegrody budowlanej;

przy domierzaniu przewoddw nalezy przewidzie¢ rezerwg umozliwiajaca pozostawienie
koncoéw przewodoéw o diugosci niezbednej do wykonania potaczen.

5.2.1. -Zasada doboru linii glosnikowych 1 gtosnikow w duzych i matych obszarach.

Linie glosnikowe bgda rozprowadzone oddzielnie z tzw. przeplotem (linie redundantne) tzn.
obszar ten beda obstugiwaty dwie linie glosnikowe (na wypadek awarii jednej linii pozostanie
alternatywa zachowania mniejszego poziomu sygnatu nadawanego komunikatu z drugiej linii
glosnikowej). Dla mniejszych pomieszczen nie przewiduje si¢ stosowania podwojnych linii
glosnikowych w konfiguracji przeplatanej. Linie gtosnikowe beda prowadzone przewodami
HTKSH PH90 o odpowiednich przekrojach.

5.2.2. Sposéb prowadzenia okablowania poziomego linii glosnikowych.

Okablowanie prowadzone begdzie liniami mocowanymi bezposrednio do stropu na
metalowych uchwytach (min, co 30cm) lub dedykowanych korytach stalowych o odpornosci
ogniowej min. 90min. Mocowanie do podloza przy pomocy atestowanych uchwytow
stalowych i1 kotkéw rozporowych stalowych. Przewdd nie moze podlega¢ obciazeniom
mechanicznym, takze w czasie pozaru i nie bgdzie taczony w innych miejscach jak glosniki
(wyposazone w kostki podtaczeniowe ceramiczne oraz w zabezpieczenia termiczne). Zespoty
kablowe powinny posiada¢ certyfikat potwierdzajacy ich wtasciwosci pozarowe odnoszacy
si¢ do zespotu jako zestawu okreslonych wyroboéw (konkretny kabel wraz z konkretnym
mocowaniem).

Instalacja okablowania musi by¢ wykonana z uwzglednieniem elementéw budowlanych oraz
instalacji branzowych ciagéw wentylacyjnych, instalacji rurowych i elektryczne;j.

Wszystkie przej$cia przewodéw przez przegrody pomigdzy strefami pozarowymi nalezy
bezwzglednie uszczelni¢ masa plastyczng o odpornosci ogniowej odpowiadajacej odpornosci
$cian lub stropéw, przez ktére wykonano te przejscia (posiadajace odpowiednie i aktualne
certyfikaty) np. ochronng masa uszczelniajaca HILTI lub PROMAT.

Laczenie czy sztukowanie (lutowanie, skr¢canie, puszki taczeniowe niecertyfikowane) linii
glosnikowej jest niedopuszczalne. Instalacje podtynkowe podlegaja wykonaniu w warstwie
tynku — bez bruzdowania powierzchni ceramicznych struktury oryginalnych $cian lub w
fugach migdzy cegtami — bez bruzdowania cegiet.

Istnieje bezwzgledny zakaz prowadzenia instalacji po kolumnach granitowych w parterze
oraz montazu elementow na detalach architektonicznych typu piaskowiec.

W przypadku braku mozliwosci prowadzenia instalacji w bruzdach pomigdzy cegtami lub
podtynkowo, nalezy przyja¢ do wykonania ostony jako rozwigzanie jednostkowe z uzyciem
materiatu szlachetnego, np. blachy miedzianej, rury miedzianej. Rozwiazania szczegdtowe
systemu DSO, w zakresie tras instalacji, sposobu ich ukfadania na Scianach, kolorystyki
obudéw a takze rozmieszczenia urzadzen peryferyjnych w budynku uwzgledniajac
dyspozycje 1 wartos¢ zabytku, wraz z czgScia graficzna wskazujaca zakres robot
instalacyjnych podlegajacych wykonaniu podtynkowo zostana przedstawione w projekcie
wykonawczym 1 uzgodnione z wlasciwym przedstawicielem Wojewodzkiego Konserwatora
Zabytkéw, w trakcie komisji konserwatorskich.

5.3. Montaz glo$nikow

Gtosniki zamontowa¢ zgodnie z projektem wykonawczym 1 zapisami zawartymi w
certyfikacie glosnika lub systemu DSO. Przed przystapieniem do realizacji projektu i montazu
glosnikdéw nalezy zweryfikowac, czy nie ulegla zmianie aranzacja pomieszczenia a przez to
typ glosnika. Wszelkie zmiany w tym zakresie wymagaja wczesniejszego zgloszenia i
uzyskaniu aprobaty projektanta i Inwestora.

5.4. Zasilanie systemu i modernizacja szafy gléwnej.



System DSO jest wyposazony w autonomiczny uklad zasilania rezerwowego pozwalajacy na
pehienie funkcji ewakuacyjnej przez okres 30 minut po zaniku podstawowego napigcia
zasilajacego.

Zasilanie podstawowe systemu 230VAC.

Szafa systemu DSO powinna by¢ zasilona z wydzielonego, oznaczonego (np. ZASILANIE
DSO) pola rozdzielnicy gtéwnej (rozdzielnicy pozarowej). Do tego pola nie wolno przytaczac
zadnych innych odbiorow energii elektrycznej. Przylacza elektryczne do szafy DSO, nalezy
doprowadzi¢ kablem PH 90 (branza elektryczna).

Zasilanie rezerwowe systemu.

Do rezerwowanego zasilania systemu naglo$nienia przewidziano baterie akumulatoréw o
pojemnos$ci zapewniajacej bezprzerwowe czuwanie systemu przez 24 godziny (po zaniku
napigcia) i po tym czasie nadawanie komunikatéw przez okres

0,5 h.

5.5. Wspdlpraca z innymi systemami

- Wspotpraca DSO z SSP

Wejscie DSO w stan alarmowy (pozarowy) odbywato si¢ bedzie po wykryciu zagrozenia
pozarowego przez SSP. W takim przypadku alarm pozarowy sygnalizowany w CSP
spowoduje uruchomienie procedury przekazywania odpowiednich komunikatéw do
odpowiednich stref nagtosnieniowych zgodnie ze scenariuszem alarmowania, ktory zostanie
przyjety na etapie projektu wykonawczego.

Potaczenie CSP z DSO wymaga zapewnienia nastgpujacych funkcji:

przekazanie sygnatu uruchamiajacego transmisje w danej strefie naglo$nienia,

przekazanie do CSP informacji o uszkodzeniu w DSO,

potwierdzenie realizacji procedury wysterowania DSO (zmiana stanu systemu jest
przekazywana do CSP).

Niewykonanie zatozonej procedury powinno spowodowa¢ wystapienie alarmu technicznego.
Zapewnione begdzie monitorowanie stanu potaczen kablowych DSO.

- Dostepnos¢ do systemu z zachowaniem hierarchii waznosci.

Nalezy przewidzie¢ —mozliwos¢ rgcznego sterowania z  pominigciem  funkcji
zaprogramowanych automatycznie. Dotyczy to charakteru komunikatu przeznaczonego do
nadania, jak strefy, do ktorej ma by¢ nadany. Sterowanie rgczne odbywac si¢ bedzie z
pomieszczenia central SSP i DSO, pozwalajac na:

uruchamianie lub zatrzymanie wczesniej zapamigtanych (nagranych) komunikatow
alarmowych,

wybor uprzednio zapisanych komunikatéw alarmowych,

wlaczanie lub wytaczanie wybranych stref gtosnikowych,

5.6.  Pomiary

Po zainstalowaniu systemu DSO nalezy wykona¢ pomiary:

rezystancji izolacji instalacji zasilajacej urzadzenia DSO;

rezystancji petli zwarcia instalacji zasilajacej urzadzenia DSO;

rezystancji uziemien ochronnych urzadzen DSO; [ rezystancji izolacji kabli
sterowniczych instalacji DSO; [ zrozumiato$ci mowy poprzez specjalizowany pomiar.
5.1.7 Programowanie systemu i testowanie systemu.

System zaprogramowa¢ zgodnie z projektem i wymaganiami producenta systemu. Przy
programowaniu nalezy przeprowadzi¢ testy bez uruchamiania komunikatu o ewakuacji
(wysterowanie wejs¢ i wyjse).

5.7. Dokumentacja projektowa i powykonawcza

Projekt wykonawczy nalezy dostosowa¢ dla potrzeb systemu SP i DSO zainstalowanego w
obiekcie. Koszt dostosowania projektu jest po stronie Wykonawcy.



Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacj¢ powykonawcza z naniesionymi
zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dolozy¢ atesty
zastosowanych urzadzen i protokoty pomiarow.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1.  Ogollne zasady kontroli

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w ST 00.01.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
6.

Sprawdzenie robot powinno by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi normami i przepisami
Sprawdzeniu 1 kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegaé: [1 posiadanie odpowiednich uprawnien przez pracownikow:

posiadanie atestow i certyfikatow na materialy i urzadzenia

zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacja projektowa

utozenie kabli

montaz urzadzen

wykonanie pomiar6w

6.2.  Szczegdtowe zasady kontroli

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg rob6t i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania badan materiatdéw oraz robdt. Wykonawca
dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzgt badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okres$lajacych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen pomiarowych, pracy
personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Nalezy sprawdzi¢ 1 okreslic w protokole wspdtczynnik RASTI zrozumiatosci komunikatow,
ale tylko w cze$ciach modernizowanych.

Sprawdzeniu nalezy poddac¢ kazdy gtosnik

6.3. Pomiary powykonawcze koncowe parametréw instalacji systemu DSO.

Po uruchomieniu Dzwigkowego Systemu Ostrzegawczego nalezy dokonaé czynnos$ci
sprawdzajacych, potwierdzajacych zgodno$¢ wykonanego systemu z wymaganiami normy
PN EN 60849, do ktérych naleza:

Pomiary linii naglo$nienia

Pomiary préb linii na przerwy i zwarcia migdzy zytami

Sprawdzenie funkcjonalnosci DSO

Sprawdzenie warunkOw panujacych w pomieszczeniu Centrali DSO

Sprawdzenie instalacji linii glo§nikowych i gto$nikéw

Sprawdzenie zrodia zasilania awaryjnego

Sprawdzenie komunikatu ostrzegawczego i ewakuacyjnego

Pomiar nat¢zenia dzwigku SPL

Pomiar zrozumiato$ci mowy STI

Pomiary SPL we wszystkich pomieszczeniach zmierzy¢ przy podaniu na jednostke centralng
standardowego sygnatu wzorcowego. Pomiary SPL wykona¢ miernikiem poziomu dzwigku
SPL o charakterystyce typu A.

Pomiary zrozumialo$ci mowy wykona¢ metoda STI PA we wszystkich reprezentatywnych
pomieszczeniach na kazdej kondygnacji budynku.

Wyniki obu pomiaréw w formie protokotu nalezy przekaza¢ Inwestorowi.

- Uwagi koncowe.



Catos¢ prac powinna by¢ wykonana wedlug obowiazujacych przepiséw, norm, aprobat,
zgodnie z zasadami wiedzy techniczne;.

Wykonawca przeprowadzi szkolenie obstugi po zainstalowaniu systemu.

Po zakonczeniu robdt wykonawca zobowiazany jest przekaza¢ dokumentacj¢ powykonawcza
zawierajaca zaktualizowana czg$¢ opisowa i1 rysunkowa, protokoly pomiaréw elektrycznych,
protokdt sprawdzenia poprawnosci dziatania systemu (sprawdzeniu podlega 100% elementéw
systemu), protokoty pomiar6w nat¢zenia dzwigku 1 zrozumialoSci mowy, kompletne
instrukcje obstugi i konserwacji dla wszystkich urzadzen, protokét szkolenia uzytkownikow
oraz niezbedne dokumenty potwierdzajace dopuszczenie zastosowanych urzadzen do obrotu
na rynku i stosowania w ochronie przeciwpozarowe;j.

Wszystkie instalacje przechodzace przez przegrody ppoz. musza by¢ uszczelnione masa o
odpornosci ogniowej rownej odpornosci przegrody. Prace te nalezy wykonywaé, gdy sama
instalacja jest juz ukonczona. Uszczelnienie nalezy wykona¢ zgodnie z polskimi normami,
stosownymi przepisami i instrukcjami.

Zaleca si¢ przeprowadzanie okresowych konserwacji systemu zgodnie z zasadami
okreslonymi przez producenta, jednak w okresach nie dtuzszych niz 6 miesigcy. Przeglady
okresowe powinny by¢ wykonywane przez wyspecjalizowany personel posiadajacy
odpowiednie uprawnienia i wiedzg techniczna.

Nalezy zapewni¢ codzienng obstuge systemu, polegajaca na codziennym sprawdzeniu
wskazan systemu.

Nalezy prowadzi¢ ksiazke pracy systemu, do ktdrej nalezy wpisywac: regularne kontrole
instalacji, dokonywane naprawy, zmiany i uzupelnienia instalacji, wszystkie zadziatania
systemu z podaniem daty i godziny wykrycia.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST 00.01.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru podano w ST 00.01.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.1.  Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czg$ciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosSci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robét
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru z ramienia Inwestora. Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru
zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru
czegsSciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inwestor.

8.4.  Odbidr ostateczny robdt



Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartos$ci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny robdt
nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inwestora zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentdéw, o ktéorych mowa w punkcie 7.5.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badah i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze
jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacja projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
dokumentacj¢ powykonawcza,

certyfikaty i karty katalogowe zastosowanych urzadzen,

instrukcje obstugi oraz skrocong instrukcj¢ obstugi systemu

wyniki pomiaréw, zadymieni i testow,

dokument potwierdzajacy od gwaranta na caly system, ze Inwestor w wyniku
przeprowadzonych prac modernizacyjnych nie utracit przedtuzonej gwarancji i1 nadal
obowiazuje umowa sprzed modernizacji.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i1 rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-00.01-00 ,,Wymagania ogélne".
Platno$¢ za jednostk¢ obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocena jakosci uzytych materiatow i1 jako$ci wykonania robdt, na
podstawie wynikdw pomiaréw i badan.

9.1.  Cena wykonania rob6t obejmuje:

dostarczenie materialéw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,

wykonanie robot zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzg¢tu; montazu i rozruchu
urzadzen,

wykonanie niezbgdnych przebi¢, przepustow, wykucie bruzd 1 wnek

wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich,

montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robét, [ uporzadkowanie
placu budowy po robotach, [ wykonanie badan i préb po montazowych.



Oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktdre sa niezbgdne do kompletnego wykonania
robdt objetych niniejsza ST przewidzianych w Dokumentacji projektowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych
obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 121, pozycja 1138 z pdzniejszymi zmianami)
2.Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie
wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktére moga by¢ wprowadzane do obrotu i
stosowane wytacznie na podstawie certyfikatu zgodnos$ci (Dz. U. 1998 Nr 55, poz. 362)
3.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 Nr 75,
poz. 690)

4.PN-EN 60849:2001 — Dzwigkowe Systemy Ostrzegawcze



