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ROZDZIAL 1
CPV 45000000-7 WYMAGANIA OGOLNE

1.0 WSTEP

1.1.Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego

Oznakowanie kampusu KUL zlokalizowanego przy Al. Ractawickich 14 w Lublinie.

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania 1

odbioru roboét: polegajacych na oznakowaniu budynkow Collegium Jana Pawta II, Centrum

Transferu Wiedzy, Collegium Norwidianum, budynku hotelowego i terenu KUL w

kompleksie budynkéw przy Al. Ractawickich 14 w Lublinie, dz. nr. 2/3 obrgb 41 Wieniawa,

arkusz 4.

1.3. Informacje o terenie budowy

Dostep do korzystania z energii elektrycznej zapewnia zamawiajacy. Przekazanie placu

budowy nastapi zgodnie z warunkami umowy.

1.4. Organizacja robot , przekazanie placu budowy

Wykonawca opracuje plan organizacji rob6t, oraz harmonogram robdt ktory uzgodni z

inspektorem nadzoru i uzytkownikiem. Szczeg6lnie starannie winien wykonawca opracowac

plan organizacji robot .

Wykonawca wykona i umie$ci na placu budowy tablice informacyjng. Zamawiajacy w

terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi

wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz dziennik budowy. Nalezy
uzgodni¢ sposob i miejsce sktadowania materiatow. Wielkosci poszczegdlnych miejsc
sktadowania nalezy dostosowac¢ do rzeczywistej ilosci sktadowanego materiatu.

1.5. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

O fakcie przypadkowego uszkodzenia urzadzen 1 instalacji Wykonawca bezzwlocznie

powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze, oraz bedzie z nimi wspotpracowat

dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez niego dziatania, uszkodzenia w budynkach.

1.6. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania kontraktu 1 wykonywania robot Wykonawca bedzie:

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy,

- bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnos$ci spotecznej i1 innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.

- materiaty bedg sktadowane w miejscu wyznaczonym przez Inwestora.

1.7. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Kierownik budowy w odniesieniu do robdt budowlanych stwarzajacych zagrozenie dla

bezpieczenstwa bedzie si¢ stosowal do opracowanego Planu Bezpieczenstwa i Ochrony

Zdrowia. Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny

pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby pracownicy nie wykonywali

pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednig odziez

dla ochrony zycia i1 zdrowia o0so6b zatrudnionych na budowie oraz do zapewnienia

bezpieczenstwa publicznego.



Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i1 sg uwzglednione w cenie umowne;.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie catego placu budowy.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez pracownikow Wykonawcy

1.8. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji projekt zagospodarowania placu budowy.
Wykonawca bgdzie zobowigzany do zabezpieczenia i utrzymania placu budowy w okresie
trwania kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot tak aby w obrebie robot
montazowych nie mogly znalez¢ si¢ zadne osoby niepowotane oraz wywiesi¢ tablice
ostrzegawcze 0 prowadzeniu robot. Wygrodzenie terenu wykona¢ w odleglosci
umozliwiajacej bezpieczne prowadzenie robdt montazowych.

Zabezpieczenie odbywa si¢ przez:

- oznaczenie przejs¢,

- oznakowanie terenu budowy,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i1 przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.9. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okres§lenia podane w niniejszej ST sg tozsame z okre§leniami zawartymi w
warunkach umownych Inwestora z Wykonawca.

2.0. MATERIALY

2.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia begda utylizowane w sposob nalezyty oraz
zgodny z przepisami o utylizacji materiatow szkodliwych i o ochronie przyrody .

3.0.SPRZET

3.1.Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

3.2. Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru
3.3. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

3.4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i1 badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

3.5. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet
niesprawny.

3.6. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.



4.0 TRANSPORT

4.1.Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materialow.

4.2 Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa3.

4.3 Pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkow mogg by¢ nie dopuszczone przez Inspektora nadzoru.

4.4 Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach dojazdach do terenu budowy.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1.Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykowywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2.Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru.

5.3.Nastegpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robdt zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

5.4.Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie , dokumentacji projektowej a
takze w normach budowlanych i wytycznych .

5.5.Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora nadzoru

program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien

okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan

organizacji robot gwarantujagcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST

oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a). cze$¢ 0gblng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia B.H.P.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych
elementow robot,

- system (Sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,



- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw 1 kontroli.

b). czes¢ szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie.

- rodzaje i ilos¢ $rodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku
materialow.

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przed utratg ich wilasciwosci w czasie
transportu,

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby

osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i

jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania robot z czestotliwoscia zapewniajgca

stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji

projektowej i SST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci sg okreslone w SST. W

przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli

jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W

przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé

mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,

miejscu i terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiaru, Wykonawca przedstawi na piSmie ich

wyniki do akceptaciji.

7.0 DOKUMENTACJA BUDOWY

7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z

obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot,

stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,

ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stluzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio

jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i inspektora nadzoru

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- dat¢ uzgodnienia przez inspektora nadzoru programu zapewnienia jakos$ci 1
harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakofnczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia inspektora nadzoru

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,



- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda

przedtozone inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong umowy i1 nie ma uprawnien do wydawania polecen

Wykonawcy robot.

7.2 Ksiega obmiarow

Oznacza ksigge zapisow wszystkich dokonanych obmiardéw, wliczajac w to wymiary, notatki,

obliczenia, szkice i1 rysunki niezbedne do okreslenia ilo$ci i obmiaru tych robdt, prowadzona

tylko do czesci lub elementéw robot wskazanych na piSmie przez Inwestora.

Ksigga obmiarow jest zatwierdzana przez Inspektora Nadzoru.

7.3 Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ rowniez nastepujace dokumenty:

a) protokoty przekazania tereny budowy

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy

d) protokoty odbioru robot

e) protokoty z narad i instrukcje Inspektora Nadzoru

f) korespondencj¢ na budowie

7.4 Przechowywanie dokumentow budowy

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedktadane

do wgladu na Zzyczenie Zamawiajacego, PIP i Nadzoru Budowlanego.

8.0 OBMIAR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot i prowadzenia ksiazki obmiarow

Obmiar robot bedzie okreSla¢ faktyczny zakres robot wykonywanych zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych obmiardéw
kosztorysie. Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rzeczywisty obmiar robot
budowlanych.

8.2.Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dhugosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami beda obmierzane poziomo, wzdhuz linii
osiowej i podawane w [ m].

Jezeli szczegotowe specyfikacje techniczne nie wymagaja dla okreslonych robdt inaczej,
objetosci beda wyliczone w [ m3 ], powierzchnie w [ m2 |, a sprz¢t 1 urzadzenie w [ szt. ].
Obowigzuje doktadno$¢ do dwoch miejsc po przecinku. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone
wagowo, bedg okreslone w kilogramach lub tonach.



8.3.Czas przeprowadzania pomiarow

Obmiar nalezy przeprowadzac przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot.
Obmiar robot zanikajacych nalezy przeprowadzaé w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami dotaczonymi do ksigzki
obmiarow.

9.0 ODBIOR ROBOT

9.1. Roboty zwigzane z zamdéwieniem podlegaja nastepujacym etapom odbiorczym:

- Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi technicznemu

- Odbiorowi koncowego

- Odbiorowi pogwarancyjnemu

9.1.1 Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci robdt i
zgodnosci wykonania z dokumentacja techniczng. Odbior robot jw. dokonany bedzie w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robdt do
odbioru zglasza kierownik budowy wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr przeprowadzany bedzie niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 2 dni od daty skutecznego powiadomienia.

9.1.2. Odbior techniczny.

Odbidr techniczny dokonywany bedzie po ich catkowitym zakonczeniu. Odbioru
technicznego dokonuje Inspektor Nadzoru z udziatem Kierownika Budowy. Wykonawca
robot przedktada komplet dokumentoéw przewidziany przy odbiorze koncowym

9.1.3. Odbior koncowy robaét.

Zasady koncowego odbioru robot: odbior konicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego
wykonania robot stanowigcych przedmiot zamowienia, opisanych w niniejszej Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét oraz Projektow technicznych dla realizowanego
zakresu robot.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie zgloszona przez
Wykonawce po bezzwlocznym pisemnym powiadomieniem Zamawiajacego z dotgczeniem
wszystkich protokotow odbioréw technicznych wraz z zalacznikami. Odbidr koncowy robot
nastapi w terminie 3 dni, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia
robot, po wcezesniejszym sprawdzeniu wszystkich odbiorow technicznych i zalacznikow z
nimi zwigzanych. Odbioru koncowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego, w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny ilosciowej i jako$ciowej, na podstawie
przedlozonych dokumentoéw, oceny wizualnej oraz sprawdzenia zgodno$ci robot z
dokumentacjg techniczng.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych, robdt poprawkowych, protokotami odbiorow
technicznych i kompletnoscig materiatow odbiorczych

9.1.4 Dokumenty odbioru koncowego robot.:

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego roboét, jest protokot odbioru koncowego
robot, sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca przygotuje nastepujace dokumenty:

- atesty,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow,



W przypadku, gdy w ocenie Kkomisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego, nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcag wyznaczy ponowny termin uzupetnienia dokumentéw, po czym wznowi
procedure odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone prze komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
na pis$mie w wykazie usterek i niedordbek. Termin wykonania robot jw. wyznaczy komisja

W przypadku stwierdzenia przez komisje , ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu ,
komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

9.1.5 Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny Komisji wyznaczonej przez Zamawiajacego. O terminie, miejscu pracy
Komisji, Zamawiajacy powiadomi Wykonawce.

10.0 PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalttowo podstawa platnosci jest wartos$¢

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w

SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizne¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w

niniejszej specyfikacji obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

a) ustawienie tymczasowego oznakowania

b) przygotowanie terenu,

c) konstrukcje barier

11.0 PRZEPISY ZWIAZANE

11.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi w Polsce Normami i
Normatywami.

11.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarOwno przez
wladze panstwowe jak i1 lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktoére sg w



jakikolwiek sposob zwigzane z prowadzonymi robotami i b¢dzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot. Najwazniejsze z nich to:

1)
2)
3)
4)

5)

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994r. (Dz. .U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z
pOzniejszymi zmianami

Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca2003 r. (Dz.U.
Nr 80/2003) wraz z p6zniejszymi zmianami

Ustawa o dostepic do informacji o $rodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz. U. Nr.109/2000 poz. 1157)
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia
1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatow oraz
nowych metod wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 10/1995 poz. 48)

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich 1 patentowych. Bedzie w petni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie informowat zarzadzajacego realizacja umowy o
swoich dzialaniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestoéw i innych wymaganych
Swiadectw.

ROZDZIAL 11
CPV 45450000-6 ROBOTY BUDOWLANE WYKONCZENIOWE, POZOSTALE

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych w zakresie "Oznakowania Kampusu KUL - oznakowanie
obiektow i terenu zlokalizowanego przy Al. Ractawickich 14 w Lublinie"

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:

- Dostawa przygotowanych elementow konstrukeji stalowych i reklam

- Montaz przestrzennych elementow logo i napisow

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w Rozdz. I,,Wymagania ogolne”

2.0 MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w Rozdz. | ,,Wymagania ogdlne”

2.2. Napisy 3D z metalu

- mosigdz patynowany - blacha grub. 1,5mm-2mm, blacha grub. 8mm
- stal nierdzewna - blacha grub.8mm malowana proszkowo
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2.3. Napisy z podswietleniem - neony
- napis - litery przestrzenne 3D z plexi, aluminium i PCV, z pod$wietleniem

2.4. Akcesoria shuzace do laczenia liter napiséw do konstrukcji nosnej
- Sruby M8x80 ze stali nierdzewnej
- zywica - hybryda uretanowo - metakrylanowa

3.0 SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzg¢tu okreslono w Rozdz. 1,,Wymagania
ogolne”
3.2 Sprzet i narzedzia

Do wykonania montazu napisow nalezy stosowac sprzet ze znakiem bezpieczenstwa, z
wykonanymi badaniami kontrolnymi, dopuszczony do uzytkowania przez dozor techniczny.
Wykonawca dostarczy Nadzorowi Technicznemu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w przypadku, gdy jest to wymagane przepisami. Sprzet
powinny obstugiwac¢ osoby uprawnione, z aktualnymi badaniami, przeszkolone do pracy z
danym sprzgtem i przeszkolone pod wzgledem bezpieczenstwa i higieny pracy. Sprzet
powinien by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.

Narzedzia uzywane na budowie powinny by¢ przystosowane do wykonywania danego
rodzaju robdt i uzytkowania oraz kontrolowane zgodnie z instrukcja producenta. Narze¢dzia
reczne o napgdzie elektrycznym powinny by¢, co najmniej raz na 10 dni kontrolowane, jezeli
instrukcja producenta nie przewiduje innych terminéw kontroli ich sprawnosci technicznej
Wyniki kontroli narzgdzi roboczych powinny by¢ odnotowywane i przechowywane przez
kierownika budowy.

- podnos$nik koszowy

- rusztowania rurowe

4.0 TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w Rozdz. I,,Wymagania
ogolne”

Zgodnie z technologia zatozona, do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich srodkéw transportu,
jak: samochdd skrzyniowy zamknigty

5.0 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w Rozdz. I ,,Wymagania ogolne”

Przed przystapieniem do robot wszystkie wymiary nalezy sprawdzi¢ w naturze. W przypadku
stwierdzenia rozbieznosci z zatozeniami projektowymi nalezy powiadomi¢ projektanta.

5.2 Warunki szczegotowe realizacji robét

5.2.1 Napisy z podswietleniem - neony

Litery przestrzenne 3D z pod$wietleniem LED z licem z plexi.

Wykonane z plexi 3mm typu "black&white" dajacej efekt dzienny jako czarny a nocg prawie
biaty (jasnoszary), z bokami z tasmy aluminiowej szer. 140 mm systemowej 3D o grubosci
0,8-1 mm malowanej farbami zewnetrznymi odpornymi na UV, plecy wykonane z 10mm
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PCV malowane 2-krotnie farbg do PCV typu Polyplast PY EL dla zabezpieczenia
powierzchni przed utlenianiem. Kazda litera - w celu podniesienia sztywnosci - wzmocniona
szkieletem z profili aluminiowych 25x15x2 mm (malowanych proszkowo w kolorze elewacji
dla zminimalizowania widoczno$ci mocowan). Szkielet przykrgcany do liter od $rodka.
Oswietlenie LED o tacznej mocy ok. 220 W i ok. 22000 Im. Moduty LED 1,2 W 6500K
90szt/m2 w komplecie z zasilaczem/zasilaczami [typu ELG lub HLG z wyliczonym 15%
zapasem mocy, IP 67do montazu na zewnatrz].

5.2.1.1 Montaz - napisy z podswietleniem - neony

Napis wykonany jako neon mocowany na budynku do istniejacej blendy w konstrukcji
stalowej. Istniejaca blenda wykonana jest z blachy trapezowej mocowanej do konstrukcji
wsporczej z profili zamknietych 30x30mm. Poszczegdlne litery wzmocnione sg szkieletem
aluminiowym, z profili 25x15x2 malowanych proszkowo w kolorze zblizonym do elewacji.
Litery mocowac¢ gora i dotem do istniejgcej konstrukcji wsporczej (do rygli poziomych i
pionowych) na $ruby M8x80 ze stali nierdzewnej poprzez "uszy" bedace przedluzeniem
szkieletu poszczegdlnych liter z profilu aluminiowego 25x15x2mm. Dodatkowo litery w
srodkowej czesci mocowac do blachy na sruby M8x80 ze stali nierdzewnej poprzez podktadki
usztywniajace z profilu aluminiowego zamknigtego 25x15x2mm, opierajacego si¢ o 2
sasiednie grzbiety blachy trapezowej. Kazda litera mocowana na 6-8 $rub.

5.2.2 Napisy 3D z metalu na budynkach

Litery wysoko$ci 35cm, grub. 4cm; wysoko$ci 38,5cm, grub. 4cm; wysokosci 74 cm,
grubosci 5 cm, wykonane systemem pudetkowym z blachy mosi¢zne;.

System pudetkowy - litery wykonane z blachy mosi¢znej 1,5 mm - 2 mm; blacha wycigta z
arkusza w ksztalt liter, z dolutowanymi do krawedzi pasami z blachy 1,5 mm. Elementy
lutowane na cyne. Po potaczeniu litery powinny by¢ wyszlifowane z nierdwnosci i umyte
rozpuszczalnikiem, spatynowane i zabezpieczone lakierem.

Glownym krojem pisma W napisach oznakowania kampusu KUL jest czcionka Palatino
Linotype, z zastosowaniem wytacznie duzych liter.

5.2.2.1 Montaz - napisy 3D z metalu na budynkach

Tak wykonane litery mocowac poprzez szpilki mosiezne lutowane (lut twardy) od tytu lub od
gory do liter (2-4 szpilek na liter¢). Szpilki mosi¢zne o $rednicy ¢ 10 gwintowane wkleja¢ w
beton na zywice hybrydowg uretanowo — metakrylanowa. W przypadku $ciany ocieplonej
metoda lekka - mokra (grubos¢ ocieplenia ok. 15cm) szpilki musza by¢ odpowiednio dtuzsze,
tak aby zachowac¢ gltebokos¢ kotwienia w $cianie konstrukcyjnej na glebokos¢ 8cm.

5.2.3 Napisy 3D z metalu na gablocie

Litery wysokos$ci ok. 10 cm, grubo$¢ 8 mm, wycinane z blachy mosi¢znej, spatynowane i
zabezpieczone lakierem.

Kroj pisma - czcionka Palatino Linotype, z zastosowaniem wytacznie duzych liter.

5.2.3.1 Montaz - napisy 3D z metalu na gablocie

Litery ptaskie mocowa¢ do ramy gabloty wykonanej z blachy na szpilki lutowane od tylu
liter 1 skrgcane od wewnatrz gabloty. Szpilki wykona¢ z mosigdzu o $rednicy ¢ 4 gwintowane
na dlugosci. Dhugos¢ szpilek pomierzy¢ z natury. Otwor w obudowie gabloty powinien by¢
tak wykonany aby litery przylegaly do blachy gabloty. Kazda litera mocowana na dwie
szpilki. Alternatywnie litery mozna mocowa¢ do obudowy gabloty za pomoca kleju do
metalu, mrozoodpornego epoksydowego lub na bazie poliuretanu. Przed przyklejeniem liter
blach¢ obudowy nalezy doktadnie oczysci¢ z istniejacej powloki malarskiej 1 odttusci¢ wg.
zalecen producenta kleju.
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5.2.4 Napisy 3D z metalu na ogrodzeniu

Przed montazem napisu na ogrodzeniu zdemontowaé tablic¢ z nazwg ulicy oraz uchwyt do
flagi. Elementy te powtornie zamontowa¢ w miejscu uzgodnionym z Inwestorem.

Litery wysokosci ok. 15 cm, grubosci 8 mm, wycinane ze stali nierdzewnej, malowane
proszkowo (kolor RAL 7043). Litery wycina¢ strumieniem wody z arkusza blachy
nierdzewnej. Przed malowaniem litery podda¢ piaskowaniu $rucing szklang w celu
oczyszczenia i wygtadzenia krawedzi po cigciu.

Kroj pisma - czcionka Palatino Linotype, z zastosowaniem wytacznie duzych liter.

5.2.4.1 Montaz - napisy 3D z metalu na ogrodzeniu

Litery plaskie spawaé¢ gora i dotem do dwoch plaskownikow 20x3mm usytuowanych na
ptask, tworzac catosciowy napis. Od tylu napisu, na dhlugosci ptaskownikow przyspawac
,uszy” z ptaskownika 20x3mm w rozstawie zgodnym z rozstawem szczebli w ogrodzeniu.
Wszystkie elementy napisu - wykonane ze stali nierdzewnej i spawane metodg dostosowang
do rodzaju zastosowanej stali nierdzewnej. Cato$¢ malowana proszkowo (podkonstrukcja i
elementy taczen - kolor istniejacego ogrodzenia, napis - kolor RAL 7043) nitowa¢ do
poszczegolnych pionowych ptaskownikow ogrodzenia 45x5mm poprzez "uszy". j.w.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w Rozdz. I ,,Wymagania og6lne”

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Rozdz. I,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar robot nalezy wykonywa¢ z doktadno$cig uzgodniong z Inspektorem Nadzoru.
Jednostka obmiarowaq sg: Szt.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w Rozdz. I,, Wymagania ogdlne”

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru.

Bezwzglednie nalezy wykonywaé odbior rusztowan przed ich dopuszczeniem do
uzytkowania.

Po zakonczeniu wszystkich prac budowlanych nalezy wykona¢ odbior koncowy budowy.

Z kazdego dokonanego odbioru winien by¢ sporzadzony protokot i podpisany przez
wszystkich cztonkow komisji. W sktad komisji powinni wchodzié: przedstawiciel inwestora,
kierownik budowy, kierownicy robot, przedstawiciel wykonawcy i inne osoby powotane

w sktad komisji.

Dla celéw Przejecia Robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujace

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Rozdz. I,,Wymagania ogo6lne”
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania montazu napisow obejmuje:

- roboty przygotowawcze, dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i
sprz¢tu budowlanego,

- wykonanie niezbednych rusztowan i ich demontaz,

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawa do wykonania robot sg nastepujace elementy dokumentacji projektowe;:

- Przedmiar Robot

- Projekt budowlany w zakresie uwzgledniajacym specyfike robot budowlanych;

- Projekt Wykonawczy;

- Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

- Szczegotowe przepisy z zakresu warunkow BHP przy robotach rozbiorkowych — Rozp. Min.
Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.1972 — Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z pdozniejszymi
Zmianami.

ROZDZIAL 111
CPV 45262120-8 RUSZTOWANIA

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem rusztowan dla wykonania robot
"Oznakowania Kampusu KUL - oznakowanie obiektow i terenu zlokalizowanego przy Al.
Ractawickich 14 w Lublinie"

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wg.pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem:

Ustawieniem i demontazem rusztowan

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w Rozdz. I ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w Rozdz. I ,,Wymagania og6lne”

2.0. MATERIALY

Materiaty, wymiary i wykonanie elementéw rusztowan powinny by¢ zgodne z wymaganiami

panstwowych norm. Do montazu rurowych rusztowan budowlanych stosuje si¢ rury stalowe
czarne o typowych dtugosciach 1,5;2,0:4,0;5,0;6,0 m. Srednica zewnetrzna wszystkich rur
wynosi 48mm, grubo$¢ $cianki 3,5 mm, cigzar Imb rury ok. 3,85kg. Rury muszg by¢
zabezpieczone przed korozja; nalezy je pomalowac lakierem asfaltowym z domieszka
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proszku karborundowego, w celu zmniejszenia niebezpieczenstwa $lizgania si¢ zlaczy. Sa 3
rodzaje tacznikéw: krzyzowe, krzyzowo-obrotowe 1 wzdluzne. Do oparcia dolnych stojakow
stosuje si¢ podstawki oporowe (ptytka stalowa z przyspawanym trzpieniem). Na podktad
drewniany na ktéry opiera si¢ konstrukcja rusztowania, nalezy stosowac deski sosnowe,
impregnowane klasy nie nizszej niz III, o wymiarach 180x250x42 przy rusztowaniach o wys.
do 20 m. Pomosty robocze i1 zabezpieczajace powinny by¢ wykonane z ptyt. Piyty ztozone sa
z desek 38mm nie szerszych niz 18cm i listew impregnowanych sosnowych kl. III/IV, zbitych
gwozdziami. Na bortnice pomostowe stosuje si¢ deski impregnowane kl. III grubosci 24 mm,
szerokosci 18 cm 1 dtugosci 4,4 m. Do komunikacji w pionie stosuje si¢ drabiny przystawne z
rur stalowych.

Rusztowania typu warszawskiego lub analogiczne

3.0. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w Rozdz. I ,,Wymagania ogolne”

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4.0 TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Rozdz. I ,,Wymagania ogdlne”

Transport elementow rusztowania moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami, pod warunkiem
unieruchomienia tych elementéw w sposdb uniemozliwiajacy ich przesuwanie zabezpieczenia
ich przed uszkodzeniem.

5.0 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w Rozdz. I ,,Wymagania og6lne”

Poszczegblne elementy rurowe nalezy taczy¢ za pomoca ztaczy wzdluznych w réznych
ptaszczyznach pionowych i1 poziomych. Dokrecanie $rub ztaczy powinno by¢ zgodne z norma
przedmiotowa. Rozstaw stojakéw w rusztowaniu wynosi w zaleznos$ci od obcigzenia w
kierunku podtuznym 2-2,5m w kierunku poprzecznym 1,05-1,35m .wysokos¢ kazdej
kondygnacji rusztowania powinna wynosi¢ 2,0m liczac od wierzchu pomostu do wierzchu
pomostu nastepnej kondygnacji. Rozmieszczenie stezen w pionie powinno by¢ takie, aby
odlegto$¢ pomiedzy nimi nie byta wigksza niz 10m i nie rzadziej niz co szdste pole rzutu
poziomego. Pierwsze st¢zenia nalezy zaktada¢ pod pierwsza kondygnacje nad podlozem.
Stezenia poziome nalezy montowaé bezposrednio do stojakéw rusztowania. Zewnegtrzne
stojaki rusztowan przysciennych nalezy laczy¢ stezeniami pionowymi na cate] wysokosci
rusztowania. St¢zenia pionowe powinny by¢ rozmieszczane symetrycznie przy czym liczba
stezen nie moze by¢ mniejsza od 2 na kazdej kondygnacji, a odlegtos¢ migdzy polami stezen
nie moze by¢ wigksza niz 10m. Pomosty robocze i zabezpieczajace powinny mie¢ szerokos¢
nie mniejszg od 1.0m. Pomosty robocze znajdujace si¢ powyzej 2m ponad terenem nalezy
zabezpieczy¢ porecza gldwng umocowang na wysokosci 1,10m porgczg posrednig
umocowang na wysokosci 0,6m,kraweSnikiem o wysokosci nin.0,15m. Konstrukcje
rusztowania nalezy kotwic do $ciany budowli w sposob zapewniajacy statecznos¢ 1 sztywnos¢
konstrukcji. Zakotwienie nalezy umieszcza¢ symetrycznie na calej powierzchni rusztowania,
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przy czym odlegtos¢ migdzy kotwieniami w poziomie nie powinna przekracza¢ 5,0m w
pionie 4,0m.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Rozdz. I,,Wymagania ogo6lne”

Kazde dziatanie zwigzane z budowa 1 eksploatacjg rusztowania nalezy odpowiednio
dokumentowa¢. Montaz rusztowania nalezy wykonywaé wedtug zasad zawartych w instrukcji
montazu. Najwazniejszym dzialaniem w budowie i eksploatacji rusztowan jest odbior
techniczny rusztowania. Wynikiem przegladu jest sporzadzenie protokdétlu odbioru
rusztowania. Rusztowanie nie moze by¢ eksploatowane przed dokonaniem odbioru.

Przeglad rusztowania przed odbiorem polega na:

1/ sprawdzeniu stanu podioza

2/ sprawdzeniu posadowienia rusztowania-przez ogledziny zewngtrzne

3/ sprawdzeniu siatki konstrukcyjnej-sprawdzi¢ wymiary zamontowanych rusztowan z
uwzglednieniem dopuszczalnych odchytek

4/ sprawdzeniu st¢zen-przez ogledziny zewnetrzne

5/ sprawdzeniu zakotwien nalezy przeprowadzi¢ proby wyrwania kotew zgodnie z instrukcja
montazu

6/ sprawdzeniu pomostow roboczych i zabezpieczajacych-przez ogledziny zewngtrzne

7/ sprawdzeniu komunikacji-przez ogledziny zewngtrzne. Nosnos$¢ wysiegnikow
transportowych nalezy sprawdzi¢ pod obcigzeniem 2.0kN

8/ sprawdzeniu urzadzen piorunochronnych -przez pomiar opornosci

9/ sprawdzeniu usytuowania wzglgdem linii energetycznych-przez oglgdziny zewnetrzne i
pomiar odlegtosci

10 sprawdzeniu zabezpieczen rusztowan- przez ogledziny zewnetrzne

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w Rozdz. I ,,Wymagania og6lne”.

Rusztowania zewngtrzne rurowe oblicza si¢ w metrach kwadratowych ich powierzchni.
Dhugo$¢ rusztowan nalezy przyjmowa¢ wg dilugosci Sciany z doliczeniem szerokosci
rusztowania za kazdy zarusztowany wypukly naroznik budynku .Wysoko$¢ rusztowania
przyjmuje si¢ od poziomu podloza, na ktérym sg ustawione do wysokosci 1,5m ponad
najwyzszy pomost roboczy, lecz nie wyzej niz do gornej krawedzi $ciany, gzymsu
wienczacego lub tynku, oktadziny itp. robdt , jezeli roboty na $cianie sa wykonywane na
niecatej jej wysokosci.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt jest m2

Dla rusztowan warszawskich kolumna

8.0 ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w Rozdz. I,,Wymagania ogdlne”
8.1 Badania i odbior rusztowan z rur stalowych

powinny obejmowac:

- badania cze¢sci sktadowych rusztowania

- badania gotowych rusztowan
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- sprawdzenie jako$ci materiatéw uzytych do wykonania elementéw rusztowania
- 0gledziny zewngtrzne elementéw oraz sprawdzenie ich wymiaréw

- sprawdzenie ztaczy

- inne podane w normie przedmiotowej

- stanu podtoza

- posadowienia rusztowania

- wykonania zlaczy i stezen

- zakotwien, pomostow roboczych i zabezpieczajacych

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Rozdz. I ,,Wymagania ogo6lne”

Cena jednostkowa za wykonanie 1m2 rusztowania(montaz i demontaz) winna obejmowac

prace zwiazane z:

- ustawieniem i rozbiorkg rusztowan tgczne ze schodniami i spocznikami

- utozeniem, przektadaniem i rozbiorka pomostow roboczych i zabezpieczajacych

- zalozeniem 1 rozbidrka desek kraweznikowych i poreczy ochronnych oraz daszkow

zabezpieczajacych

- wykonanie 1 rozbidrka pionéw komunikacyjnych

- zalozenie na konstrukcji rusztowan i przektadanie wysiggnika do podnoszenia materiatow

- obsadzenie hakow w $cianach i zamocowanie rusztowan do $cian oraz okresowe
sprawdzenie sztywnos$ci konstrukcji

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje;

Zakres rob6ot opisanych w punkcie 5,2

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-03200/1990/ Konstrukcje Stalowe. Oblicznia statyczne i projektowanie
PN-M-47900-1/1996/ Rusztowania stojace metalowe robocze. Okreslenia podziat i gléwne
parametry.

PN-M-47900-2/1996/ Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur.
PN-M-47900-3/1996/ Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania ramowe

PN-EN 39 /2003/ Rury stalowe do budowy rusztowan, budowy rusztowan. Warunki
techniczne dostawy

PN-EN 74 U /2002/Ztacza ,trzpienie centrujace i stopy stosowane w rusztowaniach roboczych
1 no$nych wykonywanych z rur stalowych. Wymagania i procedury badan

PN-EN 13377 U /2003/ Prefabrykowane belki drewniane do deskowan Wymagania,
klasyfikacja i ocena

PN-EN 12811-1U /2003/ Tymczasowe urzadzenia budowlane. Obcigzenia badawcze.

PN-EN 12810-1U/2004/ Rusztowania elewacyjne z elementow prefabrykowanych. Czesc¢ 1.
Specyfikacje techniczne wyrobow

PN-EN 12810 -2U/2004/ Rusztowania elewacyjne z elementow prefabrykowanych. Cze$¢ II.
Szczegdlne metody projektowania konstrukcji

PN-EN 12811-1U /2004/ tymczasowe konstrukcje stosowane na placu budowy .Cze$¢

I. Rusztowania. Warunki wykonania i ogo6lne zasady projektowania.
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