SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB  IORU ROBOT

WYKONANIE RENOWACJI POSADZEK PARKIETOWYCH



1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjchtécznej g wymagania dotycxe
wykonania i odbioru roboét parkieciarskich w poszezeniach petacych funkcje biurowe,
dydaktyczne Katolickiego Uniwersytetu Lubelskiegand Pawta 1l w Lublinie zgodnie ze
wskazaniami Zamawiggego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakktadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pktl.

1.3. Zakres robot olfych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na
celu wykonanie robét parkieciarskich w obiektachlKU

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 zyodne z odpowiednimi przedmiotowymi normami.

1.5. Ogdélne wymagania dotygee robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz SST i
poleceniami Uprawnionego Przedstawiciela Zamawego wymienionego w Umowie 0
udzielenie zamowienia publicznego.

2. Materiaty.

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materialdw prziame w specyfikacji sty okresleniu
pozadanego standardu wykonania i ofemiu wigciwosci i wymogbw technicznych
niezkednych do osigniccia zat@onych standardéw technicznych. Dopuszcza pmiodukty
innych producentow pod warunkiem spetnienia tychmygzh wiaciwosci i wymogow
technicznych.

Materiaty:

- papierscierny, oleje, woski do parkietow, fugenkity

- pedzle, walki,

- materialy pomocnicze i morawe w asortymencie i ikgi niezlzdnej do wykonania
przedmiotu zamowienia.

2.1.Warunki ogolne stosowania materiatow

Tuz przed rozpooxiem wykonywania robét parkieciarskich nafe okresli¢ wymagania
stawiane przez producenta materiatu lub przez norspyawdzé temperatuy pomieszczenia w
ktorym keda wykonywane roboty, a w przypadku ktadzenia posadzkkewna, take wilgotna¢
poditaza.




3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania robotdoacych przedmiotem niniejszego zamdwienia
powinien dysponowaelektronarzdziami i drobnym sprtem budowlanym,

Wykonawca powinien dysponowaastpujacym sprztem:

- cykliniarka mechaniczna,

- szlifierka oscylacyjna typu ,Delta”, cyklingeczne,

- pedzle odpowiednie do zastosowanego rodzaju lakieru,

4. Transport

Materiaty pakowane zgodnie z polskimi normami pplgansportowé&zgodnie z
PN-85/0-79252 i przepisami obaaujgcymi w transporcie drogowym i kolejowym.

5. Wykonanie robét

5.1. Cyklinowanie podtogi

Przed przysipieniem do cyklinowania podtogi nale dokon& drobnych napraw istniggego
parkietu. Sposob wykonania najeuzgodnt z uprawnionym pracownikiem Zamawjaggo
(wymienionym w umowie o zamowienie publiczne).

Zaktada s} wykonanie dwukrotnego cyklinowania ze szpachlowaniszczelin ngdzy
klepkami:

- pierwszego zgrubnego

- drugiego wiaciwego ze zmiamziarnist@ci materiatusciernego

Miejsca trudnodogpne oraz narmiki, wneki i listwy przyscienne nalgy cyklinowa recznie
lub przy pomocy specjalistycznych elektrorg@z.

W zwigzku z tym,ze prace bda wykonywane w czynnym budynku Wykonawca zapewni:

- elastyczn organizagi robo6t, zgoda ze wskazaniami uprawnionego przedstawiciela
Zamawiajcego,

- sukcesywne spgranie pomieszcze i korytarzy obgtych pracami, tak aby umnabwic
korzystanie z nich bez wkszych zaktoce,

W trakcie robét posadzkowych najeprzemieszczaistniegce meble, tj szafy, biurka, stoliki
itp. aby umaliwi ¢ dostp do catej powierzchni parkietow.

Przed przysipieniem i podczas prowadzenia robo6t cykliniarskialezry zabezpieczywszystkie
powierzchnie i elementy wyposgenia przed zabrudzeniem i uszkodzeniem.

Po zakaczeniu robot naley wszystkie pomieszczenia doprowaddop stanu pozwalagego na
ich wytkowanie zgodnie z przeznaczeniem, w tym m. in.cimyokien, zabrudzonych
powierzchni, drzwi, parczy itp.).

5.2.Lakierowanie

Przeprowadza sije rgcznie za pomacodpowiedniego typugalzla, trzykrotnie w odgpach 24
godzinnych. Lakier typu Bona Traffic lub réwnosvey.

6. Kontrola jako $ci
6.1. Cyklinowanie i lakirowanie parkietow
- badanie jakéci sprz;tu (jakas¢ papieru)
- kontrola prawidtowséci wykonania robét
- ocena estetyki wykonanych robat,
- stan powierzchni parkietéw po zaazeniu robot,




7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymigsposzczegolne jednostki miar dla przedmiotowych nogci
technologicznych, zgodnie z przgymi podstawami naktadow kosztorysowych. Jednpstk
obmiaru jest metr kwadratowy i metr baey. llos¢ robdot okréla si na podstawie
bezpdredniego obmiaru z natury. Zakres obmiaru na pedstpodpisanej umowy.

8. Odbior robot
8.1.Ustalenia szczegoétowe dotyee odbioru robot
Zastosowane do przygotowania pagtanateriaty powinny odpowiadavymaganiom zawartym
w normach pastwowych lubswiadectwach dopuszczenia do stosowania w budowractw
8.2. Odbior jakgciowy materiatow
Dokonuje st po dostarczeniu ich na budewNalezy sprawdzé zgodnd¢ wiasciwosci
technicznych z wymaganiami odpowiednich norm [lubnyoch dokumentéw (aprobat
technicznych), zezwalgych na stosowanie ich w budownictwie.
Przy odbiorze zakazonych robét naley dokona& sprawdzenia materiatdw na podstawie
zahczonych zawiadczeé (certyfikaty, swiadectwa zgodnii), stwierdzajcych zgodnéc
uzytych materiatdbw z wymaganiami technicznymi.
8.3 Odbidr poszczegdlnych etapow robot
Odbior podiay powinien obejmowa sprawdzenie materiatdbw, sprawdzenie wytrzyraio
réwnaici, czystaci i stanu wilgotnéci podtaza lub podktadu.
W ramach odbioru kacowego nalgy sprawdzt jakosé uzytych materiatow, warunki wykonania
robot(warunki  wilgotnéciowe i temperaturowe), prawidiow® wykonania warstw
wykonczeniowych podtogi, ogoinestetyk.

9. Podstawa ptatndci
llos¢ zgtoszonych do odbioru robét ustala sa podstawie obmiaru z natury z uwzllieniem
zmian zaaprobowanych przez uprawnionego przedstEwiZamawiaggcego wskazanego w
umowie o0 udzielenie zamowienia publicznego.

10.Przepisy zwhpzane
- Polskie Normy,
- Wolski Z. Roboty podtogowe i oktadzinowe. Warsza¥998



